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接触器

新一代 SIRIUS（进口）3RT2 接触器

SIRIUS（进口）3RT1 接触器

铁路专用接触器

3TC 直流接触器

中间继电器

新一代 SIRIUS（进口）3RH2 中间继电器

SIRIUS（进口）3RH1 中间继电器

过载继电器

新一代 SIRIUS（进口）3RU21 热过载继电器

新一代 SIRIUS（进口）3RB3 电子式过载继电器

SIRIUS（进口）3RU11 热过载继电器

SIRIUS（进口）3RB2 电子式过载继电器
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介绍

概述

型号 3RV20 3RV23 3RV24

新一代 SIRIUS（进口）3RV2 断路器，最大至 40 A

应用类别

系统保护 √ 1) － －

电动机保护 √ － －

起动组合短路保护 － √ －

变压器保护 － － √

尺寸规格 S00, S0 S00, S0 S00, S0

额定电流 I n

规格 S00
规格 S0

A
A

至 16
至 40

至 16
至 40

至 16
至 25

额定操作电压 Ue 
依据 IEC 标准

V 690（交流）2) 690（交流）2) 690（交流）2)

额定频率 Hz 50/60 50/60 50/60

脱扣等级 CLASS 10 － CLASS 10

热过载脱扣电流整定范围 A 0.11 ... 0.16 至 34 ... 40 无 3) 0.11 ... 0.16 至 20 ... 25

短路脱扣电流 13 倍额定电流 13 倍额定电流 20 倍额定电流

额定短路分断能力 I cu

交流 400 V 
kA 20/55/100 20/55/100 55/100

页数 1/6 1/7 1/8

常用附件

适用规格 S00 S0 S00 S0 S00 S0

辅助触点 √ √ √ √ √ √

故障信号触点 √ √ √ √ √ √

欠压脱扣器 √ √ √ √ √ √

分励脱扣器 √ √ √ √ √ √

三相绝缘母线系统 √ √ √ √ √ √

门耦合旋转操作机构 √ √ √ √ √ √

与接触器的连接模块 √ √ √ √ √ √

固定安装件 √ √ √ √ √ √

页数 1/9 至 1/12

√  有此功能或可使用此附件

－  没有此功能或不可使用此附件

1)  适用于三相对称负载。
2)  使用塑料防护罩附件时为交流 500 V 。
3)  对于电动机过载保护，必须使用合适的过载继电器。
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新一代 SIRIUS（进口）3RV2 断路器

通用数据

概述

3RV2 断路器为紧凑型限流电动机起动保护断路器，可用于三相

感应电动机（交流 400 V 时功率最大至 18.5 kW）和其他负载

（额定电流最大至 40 A）的开合和保护。

规格注释 

3RV2 断路器包括 2 种规格：

• S00 规格 — 45 mm 宽， 
 最大额定电流 16 A，

 交流 400 V 时适用感应电动机最大 7.5 kW。

• S0 规格 — 45 mm宽， 
 最大额定电流 40 A，

 交流 400 V 时适用感应电动机最大 18.5 kW。 

应用

操作条件

3RV2 断路器适用于任何一种气候，应用于封闭空间正常操作环

境中（例如无尘埃，无腐蚀性气体或有害气体）。安装在灰尘

和潮湿场所时，需要装配合适的防护罩。

3RV2 断路器可以从顶部或底部进线。

断路器允许的环境温度、最大分断能力、脱扣动作电流和其它条

件，参考本章具体技术数据和脱扣特性曲线。

3RV2 断路器可以在 IT 系统（IT 网络）中使用，但应考虑到在 
IT 系统中不同的短路分断能力。

即便是相同额定功率的电动机，由于瞬时峰值电流，其工作电

流、起动电流以及电流峰值也是各不相同的。因此，选择表格

中的电动机额定值只能代表指导数据，电动机的实际额定数据

和起动数据对选择合适的断路器是非常重要的。这一原则同样

适用于变压器保护用断路器。

应用类别

3RV2 断路器可用于：

•  电动机保护

•  系统保护

•  起动器组合短路保护

•  变压器保护

•  作为主开关和急停开关

•  IT 系统（IT 网络）

•  直流回路

•  防爆应用（ATEX） 

订货号含义

订货号位数 第 1-3 位
□ □ □

第 4 位
□

第 5 位
□

第 6 位
□

第 7 位
□ －

第 8 位
□

第 9 位
□

第 10 位
□

第 11 位
□

第 12 位
□

断路器  3 R V

新一代 SIRUS 2

保护类型 □

规格 □

分断能力 □

过载脱扣电流设定范围 □ □

脱扣等级（CLASS） □

连接方式（螺钉端子） □

带或不带辅助触点 □

示例  3 R V 2 0 1 1 － 1 A A 1 0

注意：

此处订货号含义解释仅供参考，详见“选型和订货信息”。
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通用数据

设计

接线端子

3RV2 断路器可提供螺钉、弹簧式或环形接线端子，根据不同应

用需求可灵活选择合适的接线类型。

安装

3RV2 断路器可卡装在 35 mm 标准导轨上。

S00 和 S0 规格可选用 3RV29 28-0B 插接片，用于直接螺钉固定

在底板上。 

脱扣器

3RV2 电动机保护断路器配有反时限双金属热过载脱扣器以及瞬

时过电流脱扣器（电磁短路脱扣器）。

热过载脱扣电流可以按照负载电流进行调整。为了在起动电机时

不出现故障，短路脱扣电流按 13 倍断路器额定电流固定设置。

为了防止较高的变压器浪涌电流引起脱扣，用于电源侧变压器

保护的断路器则按 20 倍于变压器的额定电流进行短路脱扣电流

设置。

脱扣等级

热过载脱扣器的脱扣等级基于 7.2 倍冷态工作电流时的脱扣时

间（tA）（摘自 IEC 60947-4 标准）：

• CLASS 10A：2s < tA ≤ 10s
• CLASS 10：4s < tA ≤ 10s
• CLASS 20：6s < tA ≤ 20s
• CLASS 30：9s < tA ≤ 30s

电动机保护断路器必须在该时间范围内脱扣。

操作机构

3RV2 断路器通过旋转操作机构工作。断路器脱扣时，旋转操作

机构将会切换到“已脱扣”位置进行指示。在断路器重新闭合

之前，必须手动复位旋转操作机构到“0”位置，以防止断路器

在排除故障之前误合闸，在此之后断路器才能置于“I”位置。

所有旋转操纵机构都可使用一把挂锁锁定在“0”位置（挂锁勾

环直径 3.5 mm ~ 4.5 mm）。

3RV2 断路器的隔离功能符合标准 IEC 60947-2。

配置

防止意外脱扣

由于电动机保护断路器具备缺相保护功能，在连接时务必使三

相均有电流通过。

短路保护

出现短路时，3RV2 断路器的短路脱扣器可隔离出现故障的负载

馈电器与电源，从而防止进一步损失。

3RV2 断路器绝大多数型号在交流 400 V 下的额定极限短路分断

能力可达 55 kA 以上，短路保护可靠性极高，因为通常不会遇

到如此高的短路电流。

电机保护

3RV20 电动机保护断路器的脱扣特性主要设计用于保护三相感

应电机。

保护电机的额定电流 I n 可在设置旋钮中调节。短路脱扣电流固

定设置为电动机保护断路器额定电流的 13 倍。这样，电机在起

动时就能不发生故障脱扣并且能受到适当保护。

如果由于相线故障而产生断相以及过电流，则电动机保护断路

器的缺相保护保证及时脱扣。

配有热过载脱扣器的电动机保护断路器的设计脱扣等级为 
CLASS 10。

系统保护

用于电机保护的 3RV20 电动机保护断路器也可用于系统保护。

为了防止由于缺相保护而过早脱扣，保护对象必须为三相对称

负载。如果是单相负载，电路必须串联。

起动组合的短路保护

3RV23 断路器通过与接触器和过载继电器组合，可用于起动组

合的短路保护。

与保护电机的电动机保护断路器一样，3RV23 断路器也配有短

路脱扣器，其脱扣值按 13 倍断路器的额定电流进行固定设置，

不含过载脱扣器。

一旦发生过载，过载继电器就会触发接触器断开，而断路器保

持闭合状态。只有在馈线中发生短路时，断路器才会脱扣。

由于用于起动组合的断路器不能独自保护电机，本身不能防止

过载，所以必须与过载继电器配套使用。

变压器保护

当在电源侧保护控制变压器时，接通变压器时产生的瞬时电流

经常会引起保护机构的误脱扣。

因此，用于保护变压器的 3RV24 断路器短路脱扣值均按 20 倍
的额定电流值进行固定设置，因而可以用来在电源侧保护浪涌

峰值电流是额定电流 30 倍的变压器。

浪涌电流较低的控制变压器不需要使用此类断路器，可使用用

于电机保护的 3RV20 电动机保护断路器。

主开关和急停开关

3RV2 断路器具有符合 IEC 60947-2 的隔离功能，可用作主开关

和急停开关。

功能
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通用数据

右图脱扣特性曲线根据 IEC 60 947 标准绘制。

右图反时限过载脱扣器（热过载脱扣器）的时间/电流特性曲线

适用于直流和交流负载，频率 0 ~ 400 Hz。

右图特性曲线对应冷态下的特性。在工作温度下，热过载脱扣

器的脱扣时间将减少 25%。

在正常工作条件下，断路器的三极都必须加载。保护单相或直

流负载时，断路器三极必须串联。

对于 2 极和 3 极加载，当电流为设定电流的 3 倍以上时，脱扣

时间最大误差为±20%。

右图瞬时电磁式过电流脱扣器（短路脱扣器）的脱扣特性曲线

基于额定电流 I n，对于配有可调热过载脱扣器的电动机保护断

路器，I n 对应设定范围的最大值。如果电流设置为其它值，则

短路脱扣器的脱扣电流实际倍数增加。

电磁式过电流脱扣器的特性曲线对应工作频率 50/60 Hz。对于

较低的工作频率（例如 16 2/3 Hz），至 400 Hz 的更高频率，以

及直流负载，必须考虑相应的修正系数。

图：3RV20 的典型时间/电流特性曲线

脱扣特性曲线
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电动机保护

选型和订货信息

脱扣等级 CLASS 10，带或不带辅助触点

额定

电流

适用于三相

交流电动机1)

功率

热过载脱扣器

整定电流范围

短路脱扣

电流

交流 400 V 条件下的

极限短路分断能力

螺钉接线端子 弹簧式接线端子

In P � � Icu 订货号 订货号

A kW A A kA

S00 规格

0.16 0.04 0.11 ... 0.16 2.1 100 3RV20 11-0AA1□ 3RV20 11-0AA2□

0.2 0.06 0.14 ... 0.2 2.6 100 3RV20 11-0BA1□ 3RV20 11-0BA2□

0.25 0.06 0.18 ... 0.25 3.3 100 3RV20 11-0CA1□ 3RV20 11-0CA2□

0.32 0.09 0.22 ... 0.32 4.2 100 3RV20 11-0DA1□ 3RV20 11-0DA2□

0.4 0.09 0.28 ... 0.4 5.2 100 3RV20 11-0EA1□ 3RV20 11-0EA2□

0.5 0.12 0.35 ... 0.5 6.5 100 3RV20 11-0FA1□ 3RV20 11-0FA2□

0.63 0.18 0.45 ... 0.63 8.2 100 3RV20 11-0GA1□ 3RV20 11-0GA2□

0.8 0.18 0.55 ... 0.8 10 100 3RV20 11-0HA1□ 3RV20 11-0HA2□

1 0.25 0.7 ... 1 13 100 3RV20 11-0JA1□ 3RV20 11-0JA2□

1.25 0.37 0.9 ... 1.25 16 100 3RV20 11-0KA1□ 3RV20 11-0KA2□

1.6 0.55 1.1 ... 1.6 21 100 3RV20 11-1AA1□ 3RV20 11-1AA2□

2 0.75 1.4 ... 2 26 100 3RV20 11-1BA1□ 3RV20 11-1BA2□

2.5 0.75 1.8 ... 2.5 33 100 3RV20 11-1CA1□ 3RV20 11-1CA2□

3.2 1.1 2.2 ... 3.2 42 100 3RV20 11-1DA1□ 3RV20 11-1DA2□

4 1.5 2.8 ... 4 52 100 3RV20 11-1EA1□ 3RV20 11-1EA2□

5 1.5 3.5 ... 5 65 100 3RV20 11-1FA1□ 3RV20 11-1FA2□

6.3 2.2 4.5 ... 6.3 82 100 3RV20 11-1GA1□ 3RV20 11-1GA2□

8 3 5.5 ... 8 104 100 3RV20 11-1HA1□ 3RV20 11-1HA2□

10 4 7 ... 10 130 100 3RV20 11-1JA1□ 3RV20 11-1JA2□

12.5 5.5 9 ... 12.5 163 100 3RV20 11-1KA1□ 3RV20 11-1KA2□

16 7.5 11 ... 16 208 55 3RV20 11-4AA1□ 3RV20 11-4AA2□

S0 规格

16 7.5 11 ... 16 208 55 3RV20 21-4AA1□ 3RV20 21-4AA2□

20 7.5 14 ... 20 260 55 3RV20 21-4BA1□ 3RV20 21-4BA2□

22 11 17 ... 22 286 55 3RV20 21-4CA1□ 3RV20 21-4CA2□

25 11 20 ... 25 325 55 3RV20 21-4DA1□ 3RV20 21-4DA2□

28 15 23 ... 28 364 55 3RV20 21-4NA1□ 3RV20 21-4NA2□

32 15 27 ... 32 400 55 3RV20 21-4EA1□ 3RV20 21-4EA2□

36 18.5 30 ... 36 432 20 3RV20 21-4PA1□ －

40 18.5 34 ... 40 480 20 3RV20 21-4FA1□ －

 

订货号补充 0 不带辅助触点

 5 带横向安装 1NO+1NC 辅助触点

3RV20 11-4AA15 3RV20 11-0EA25 3RV20 21-4AA15 3RV20 21-4AA25

1)  对应于交流 50 Hz，400 V 条件下四极标准电机的数据。选型时应依据被

保护电机的实际起动数据和额定数据。

辅助触点可单独订货（参见“附件”）。
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起动组合短路保护

选型和订货信息

不带辅助触点

额定

电流

适用于三相

交流电动机1)

功率

热过载脱扣器

整定电流范围

短路脱扣

电流

交流 400 V 条件下的

极限短路分断能力

螺钉接线端子 弹簧式接线端子

In P � � Icu 订货号 订货号

A kW A A kA

S00 规格

0.16 0.04 无 2.1 100 3RV23 11-0AC10 3RV23 11-0AC20

0.2 0.06 无 2.6 100 3RV23 11-0BC10 3RV23 11-0BC20

0.25 0.06 无 3.3 100 3RV23 11-0CC10 3RV23 11-0CC20

0.32 0.09 无 4.2 100 3RV23 11-0DC10 3RV23 11-0DC20

0.4 0.09 无 5.2 100 3RV23 11-0EC10 3RV23 11-0EC20

0.5 0.12 无 6.5 100 3RV23 11-0FC10 3RV23 11-0FC20

0.63 0.18 无 8.2 100 3RV23 11-0GC10 3RV23 11-0GC20

0.8 0.18 无 10 100 3RV23 11-0HC10 3RV23 11-0HC20

1 0.25 无 13 100 3RV23 11-0JC10 3RV23 11-0JC20

1.25 0.37 无 16 100 3RV23 11-0KC10 3RV23 11-0KC20

1.6 0.55 无 21 100 3RV23 11-1AC10 3RV23 11-1AC20

2 0.75 无 26 100 3RV23 11-1BC10 3RV23 11-1BC20

2.5 0.75 无 33 100 3RV23 11-1CC10 3RV23 11-1CC20

3.2 1.1 无 42 100 3RV23 11-1DC10 3RV23 11-1DC20

4 1.5 无 52 100 3RV23 11-1EC10 3RV23 11-1EC20

5 1.5 无 65 100 3RV23 11-1FC10 3RV23 11-1FC20

6.3 2.2 无 82 100 3RV23 11-1GC10 3RV23 11-1GC20

8 3 无 104 100 3RV23 11-1HC10 3RV23 11-1HC20

10 4 无 130 100 3RV23 11-1JC10 3RV23 11-1JC20

12.5 5.5 无 163 100 3RV23 11-1KC10 3RV23 11-1KC20

16 7.5 无 208 55 3RV23 11-4AC10 3RV23 11-4AC20

S0 规格

16 7.5 无 208 55 3RV23 21-4AC10 3RV23 21-4AC20

20 7.5 无 260 55 3RV23 21-4BC10 3RV23 21-4BC20

22 11 无 286 55 3RV23 21-4CC10 3RV23 21-4CC20

25 11 无 325 55 3RV23 21-4DC10 3RV23 21-4DC20

28 15 无 364 55 3RV23 21-4NC10 3RV23 21-4NC20

32 15 无 400 55 3RV23 21-4EC10 3RV23 21-4EC20

36 18.5 无 432 20 3RV23 21-4PC10 －

40 18.5 无 480 20 3RV23 21-4FC10 －

3RV23 11-4AC10 3RV23 21-4AC10

1)  对应于交流 50 Hz，400 V 条件下四极标准电机的数据。选型时应依据被

保护电机的实际起动数据和额定数据。

辅助触点可单独订货（参见“附件”）。

3RV23 11-0JC20 3RV23 21-4AC20
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变压器保护

选型和订货信息

脱扣等级 CLASS 10，不带辅助触点

额定

电流

热过载脱扣器

整定电流范围

短路脱扣

电流

交流 400 V 条件下的

极限短路分断能力

螺钉接线端子 弹簧式接线端子

In � � Icu 订货号 订货号

A A A kA

S00 规格

0.16 0.11 ... 0.16 3.3 100 3RV24 11-0AA10 3RV24 11-0AA20

0.2 0.14 ... 0.2 4.2 100 3RV24 11-0BA10 3RV24 11-0BA20

0.25 0.18 ... 0.25 5.2 100 3RV24 11-0CA10 3RV24 11-0CA20

0.32 0.22 ... 0.32 6.5 100 3RV24 11-0DA10 3RV24 11-0DA20

0.4 0.28 ... 0.4 8.2 100 3RV24 11-0EA10 3RV24 11-0EA20

0.5 0.35 ... 0.5 10 100 3RV24 11-0FA10 3RV24 11-0FA20

0.63 0.45 ... 0.63 13 100 3RV24 11-0GA10 3RV24 11-0GA20

0.8 0.55 ... 0.8 16 100 3RV24 11-0HA10 3RV24 11-0HA20

1 0.7 ... 1 21 100 3RV24 11-0JA10 3RV24 11-0JA20

1.25 0.9 ... 1.25 26 100 3RV24 11-0KA10 3RV24 11-0KA20

1.6 1.1 ... 1.6 33 100 3RV24 11-1AA10 3RV24 11-1AA20

2 1.4 ... 2 42 100 3RV24 11-1BA10 3RV24 11-1BA20

2.5 1.8 ... 2.5 52 100 3RV24 11-1CA10 3RV24 11-1CA20

3.2 2.2 ... 3.2 65 100 3RV24 11-1DA10 3RV24 11-1DA20

4 2.8 ... 4 82 100 3RV24 11-1EA10 3RV24 11-1EA20

5 3.5 ... 5 104 100 3RV24 11-1FA10 3RV24 11-1FA20

6.3 4.5 ... 6.3 130 100 3RV24 11-1GA10 3RV24 11-1GA20

8 5.5 ... 8 163 100 3RV24 11-1HA10 3RV24 11-1HA20

10 7 ... 10 208 100 3RV24 11-1JA10 3RV24 11-1JA20

12.5 9 ... 12.5 260 100 3RV24 11-1KA10 3RV24 11-1KA20

16 11 ... 16 286 55 3RV24 11-4AA10 3RV24 11-4AA20

S0 规格

16 11 ... 16 286 55 3RV24 21-4AA10 3RV24 21-4AA20

20 14 ... 20 325 55 3RV24 21-4BA10 3RV24 21-4BA20

22 17 ... 22 364 55 3RV24 21-4CA10 3RV24 21-4CA20

25 20 ... 25 400 55 3RV24 21-4DA10 3RV24 21-4DA20

辅助触点可单独订货（参见“附件”）。

3RV24 11-0AA10 3RV24 11-0AA20 3RV24 21-4AA10 3RV24 21-4AA20
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2

5

1

4

3

可加装附件

  横向辅助触点

  侧装辅助触点，含 2 个触点

  分励脱扣器 

  欠压脱扣器

  故障信号触点

图：3RV2 断路器常用加装附件

下图所示 3RV2 断路器常用附件可以加装于各种规格，详细选型参考 1/10 页。

概述

附件
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附件

选型和订货信息

类型 适用断路器规格 螺钉接线端子 弹簧式接线端子
订货号 订货号

辅助触点1)

横向安装辅助触点（螺钉接线端子）
前侧安装

3RV29 01-1E 1 CO S00, S0 3RV29 01-1D －
1 NO + 1 NC S00, S0 3RV29 01-1E 3RV29 01-2E
2 NO S00, S0 3RV29 01-1F 3RV29 01-2F
侧向安装辅助触点（螺钉接线端子）
左侧安装
1 NO + 1 NC S00, S0 3RV29 01-1A 3RV29 01-2A
2 NO S00, S0 3RV29 01-1B 3RV29 01-2B

3RV29 01-1A 2 NC S00, S0 3RV29 01-1C 3RV29 01-2C
故障信号触点

故障信号触点

每个断路器左侧可安装一个故障信号触点。

具有独立的 1NO+1NC 热过载脱扣和 1 NO + 1 NC
短路脱扣辅助触点。

S00, S0 3RV29 21-1M 3RV29 21-2M 

3RV29 21-1M

额定控制电压 U 适用断路器规格 螺钉接线端子 弹簧式接线端子
AC 50 Hz AC 60 Hz AC 50/60 Hz

100 % 接通
周期 2)

AC 50/60 Hz，DC
5 s 接通周期 3)

订货号 订货号
V V V V

辅助脱扣器4)

欠压脱扣器
230 240 － － S00, S0 3RV29 02-1AP0 3RV29 02-2AP0
400 440 － － S00, S0 3RV29 02-1AV0 3RV29 02-2AV0
分励脱扣器
－ － 20 ... 24 20 ... 70 S00, S0 3RV29 02-1DB0 3RV29 02-2DB0
－ － 210 ... 240 190 ... 330 S00, S0 3RV29 02-1DP0 3RV29 02-2DP0

3RV29 02-1A.0 － － 350 ... 415    330 ... 500   S00, S0   3RV29 02-1DV0 －

类型 适用断路器规格 订货号

固定安装件
插接片

3RV29 28-0B

断路器螺钉固定安装用。

每台断路器需要两片。

S00, S0 3RV29 28-0B 5）

接触器工作电压 规格 螺钉接线端子 弹簧式接线端子

3RT2 接触器 3RV2 断路器
订货号 订货号

断路器和接触器间的连接模块6)

用于断路器和接触器之间的电气连接和机械连接

独立包装
AC/DC S00 S00/S0 3RA19 21-1DA00 －

S00 S00 － 3RA29 11-2AA00
AC S0 S00/S0 3RA29 21-1AA00 －

3RA29 21-1AA00 S0 S0 － 3RA29 21-2AA00
DC S0 S00/S0 3RA29 21-1BA00 －

S0 S0 － 3RA29 21-2AA00
多个包装

AC/DC S00 S00/S0 3RA19 21-1D 5） －
S00 S00 － 3RA29 11-2A 5）

AC S0 S00/S0 3RA29 21-1A 5） －
S0 S0 － 3RA29 21-2A 5）

DC S0 S00/S0 3RA29 21-1B 5） －
S0 S0 － 3RA29 21-2A 5）

5） 订货量需为 10 的倍数。
6） 断路器和接触器间的连接模块不适用于 3RV2. 21-4PA1.和 3RV2. 21-4FA1. 断路器。

注意：

连接模块电流最大至 32 A。

1） 每个断路器可以加装一个横向的辅助触点和一个侧装的辅助触点。 
2） 当操作电压达到允许电压下限 0.9 倍时，仍可正常工作。
3） 当操作电压达到允许电压下限 0.85 倍时，仍可正常工作。
4） 每个断路器可在右侧加装一个辅助脱扣器。
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母线排附件

概述

绝缘三相母线系统

三相母线系统使 3RV2 断路器的接线更加简便、省时和清晰，

适用于 S00/S0 规格 32 A 以下断路器。

母线排可应用于 2 个到 5 个断路器。当需要扩展时，可将第二根

母线排旋转 180º，与第一根并列插入最后一个断路器的端子中。

S00 和 S0 两个规格断路器之间可以使用同一母线排进行组合。

三相母线系统具有指触防护功能，并适用于断路器出线侧可能

发生的任何短路情况。 

图：三相母线系统（S00/S0 规格为例）

模数

距离

连接断路器数量 额定电流 In 适用断路器规格 订货号

不带侧装

的附件

带侧装

辅助触点

带辅助

脱扣器

690 V

mm A

三相母线排1)

将多个螺钉接线的断路器并排安装在标准导轨上

进行馈电，绝缘和指触安全防护。

45 2 － － 63 S00, S0 3RV19 15-1AB
3 S00, S0 3RV19 15-1BB
4 S00, S0 3RV19 15-1CB
5 S00, S0 3RV19 15-1DB

55 － 2 － 63 S00, S0 3RV19 15-2AB

3 S00, S0 3RV19 15-2BB
4 S00, S0 3RV19 15-2CB
5 S00, S0 3RV19 15-2DB

63 － － 2 63 S00, S0 3RV19 15-3AB
4 S00, S0 3RV19 15-3CB

1） 对于 S00/S0 规格，适用于 32 A 以下断路器。

导线截面积 紧固扭矩 适用断路器规格 订货号

单股或多股

导线

预制接线端子的

细多股线

AWG 制导线，单

股或多股导线

mm2 mm2 AWG Nm
三相进线端子

上进线

2.5 ... 16 2.5 ... 16 10 ... 4 3 ... 4 S00, S0 3RV29 25-5AB
下进线1)

3RV29 25-5AB 2.5 ... 16 2.5 ... 16 10 ... 4 输入：4 
输出：2 ... 2.5

S00, S0 3RV29 15-5B

1） 此端子连接占用一个开关的位置，请将此空间计算在内。

3RV29 15-5B

类型 适用断路器规格 订货号

防护罩

空位指触保护 S00, S0 3RV19 15-6AB 1）

3RV19 15-6AB                

1） 订货量需为 10 的倍数。

3RV2925-5AB

3RV2915-5B

3RV1915-6AB

3RV1915-..B

3RV19 15-1AB

3RV19 15-1DB

选型和订货信息

3RV19 15-1BB

3RV19 15-1CB
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旋转操作机构

概述

门耦合旋转操作机构

断路器可以安装在柜内并通过门耦合旋转操作机构进行柜外操

作。当安装有断路器的柜门关闭时，操作机构处于互锁状态。

当断路器在闭合位置时，门联锁装置可以用来防止柜门被意外

打开，仅维修人员可以打开互锁机构。当开关在断开位置时，

旋转操作机构最多可以用三把挂锁来锁定，同样可以防止柜门

由于疏忽被打开。

N
SB

0
1

0
7

9a

N
SB

0
1

0
7

8

图：3RV29 26-0K 门耦合旋转操作机构

图：3RV29 26-2B 门耦合旋转操作机构，应用于恶劣环境 

选型和订货信息

规格 手柄颜色 加长轴尺寸 适用断路器规格 订货号

mm

门耦合旋转操作机构

门耦合旋转操作机构由一个旋转手柄、一个耦合器和一个长度为130/330mm的加长轴（6 mm×6 mm）组成。

门耦合旋转操作机构的防护等级为 IP65。当开关在闭合位置时，门联锁装置可以防止开关柜门被意外打开。当开关在断开位置时，

最多可以用三个挂锁来锁定。

门耦合旋转

操作机构

黑 130 S00, S0 3RV29 26-0B

3RV29 26-0B 330 S00, S0 3RV29 26-0K

急停型门耦合旋转操

作机构

红/黄 130 S00, S0 3RV29 26-0C

330 S00, S0 3RV29 26-0L

用于恶劣环境的门耦合旋转操作机构

门耦合旋转操作机构由一个旋转手柄、一个耦合器、一个长度为 300 mm 的加长轴（8 mm×8 mm）、安装断路器的一片隔板和两

片金属支架组成。

门耦合旋转操作机构的防护等级为 IP65。当开关在闭合位置时，门联锁装置可以防止开关柜门被意外打开。当开关在断开位置时，

最多可以用三个挂锁来锁定。

可以加装侧向安装的辅助脱扣器和两极辅助触点。

此门耦合旋转操作机构符合 IEC 60947-2 标准。 

3RV29 26-2B 门耦合旋转

操作机构

灰 300 S00, S0 3RV29 26-2B

急停型门耦合旋转操

作机构

红/黄 300 S00, S0 3RV29 26-2C
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短路分断能力

断路器 额定电流 In 至 240VAC1) 至 400VAC1)/415VAC2) 至 440VAC1)/460VAC2) 至 500VAC1)/525VAC2) 至 690VAC1)

Icu Ics 最大

熔断器

Icu Ics 最大

熔断器

Icu Ics 最大

熔断器

Icu Ics 最大

熔断器

Icu Ics 最大

熔断器

(gL/gG) (gL/gG)3) (gL/gG)3) (gL/gG)3)4) (gL/gG)3)4)

型号 A kA kA A kA kA A kA kA A kA kA A kA kA A

3RV2. 1 0.16 ... 1.25 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 •

S00 规格 1.6 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 •

2 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 10 10 25

2.5 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 10 10 25

3.2 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 10 10 32

4 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 6 4 32

5 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 6 4 32

6.3 100 100 • 100 100 • 100 100 • 100 100 • 6 4 50

8 100 100 • 100 100 • 50 50 63 42 42 63 6 4 50

10 100 100 • 100 100 • 50 50 80 42 42 63 6 4 50

12.5 100 100 • 100 100 • 50 50 80 42 42 80 6 4 63

16 100 100 • 55 30 100 50 10 80 10 5 80 4 4 63

3RV2. 2 16 100 100 • 55 25 100 50 10 80 10 5 80 4 2 63

S0 规格 20 100 100 • 55 25 125 50 10 80 10 5 80 4 2 63

22 100 100 • 55 25 125 50 10 100 10 5 80 4 2 63

25 100 100 • 55 25 125 50 10 100 10 5 80 4 2 63

28 100 100 • 55 25 125 30 10 125 10 5 100 4 2 100

32 100 100 • 55 25 125 30 10 125 10 5 100 4 2 100

36 100 100 • 20 10 125 12 8 125 6 3 100 3 2 100

40 100 100 • 20 10 125 12 8 125 6 3 100 3 2 100

短路分断能力 I cu ，

依据 IEC 60 947-2 

下表列出了 3RV2 断路器在不同电压以及断路器额定电流条件

下，额定极限短路分断能力 Icu 以及额定使用短路分断能力 Ics 的

数值。

如果预期短路电流超过表格中的断路器额定短路分断能力，可使

用熔断器作为后备保护。另外，亦可选用具有限流功能的 3RV23 

断路器连接至上端。

后备保护熔断器的最大额定电流如表格所示，实际短路分断能力

参考熔断器分断能力。

1) 允许 10% 过电压。
2) 允许 5% 过电压。
3) 只有在安装位置的预期短路电流 > Icu 时，才需要后备保护熔断器。
4) 对 500 V AC 至 690 V AC，亦可选用具有限流功能的 3RV23 断路器连接至

上端，具体可咨询西门子技术支持热线。

 短路保护分断能力 50 kA 以上。 

• 无需熔断器，因断路器分断能力不低于 100 kA。

技术参数
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技术参数

一般技术数据

型号 3RV2. 1 3RV2. 2
规格 S00 S0
宽度 45 mm 45 mm
标准

• IEC 60947-1, EN 60947-1（VDE 0660 100 部分） √

• IEC 60947-2, EN 60947-2（VDE 0660 101 部分） √

• IEC 60947-4-1, EN 60947-4-1（VDE 0660 102 部分） √

• UL 489, CSA C22.2-No.5-02 √

极数 3
最大额定电流 I n max A 16 40
（= 最大额定工作电流 I e）

允许环境温度

• 存储/运输 ºC -50 ... +80
• 操作 S00 规格，S0 规格 In≤ 32 A ºC -20 ... +70 1)

S0 规格 In = 36/40 A ºC -20 ... +40 2)

下列柜内温度时允许的额定电流

• +60 ºC % 100
• +70 ºC % 87
下列断路器防护罩内温度时允许的额定电流

（应用于防护罩内断路器不大于 32 A）

• +35 ºC % 100
• +60 ºC % 87
额定工作电压 Ue

• IEC标准 V AC 690 3)

• UL/CSA标准 V AC 600
额定频率 Hz 50/60
额定绝缘电压 Ui V 690
额定冲击耐受电压 Uimp kV 6
使用类别

• IEC 60947-2 (断路器) A
• IEC 60947-4-1 (电动机起动器) AC-3
脱扣等级 CLASS IEC 60947-4-1标准 10
直流短路分段能力（时间常数 t = 5 ms）

• 1相接通 150 V DC kA 10
• 2相串联 300 V DC kA 10
• 3相串联 450 V DC kA 10
每台断路器功率损耗 Pv In: 0.16 ... 0.63 A W 5
取决于额定电流 In In: 0.8 ... 6.3 A W 6
（设定范围上限） In: 8 ... 16 A W 7

R每个导电回路 = P
I2×3

In: 16 A W － 7
In: 20 ... 25 A W － 8
In: 28 ... 32 A W － 11
In: 36 ... 40 A W － 14

抗冲击 符合 IEC 60068-2-27 g/ms 25/11（方波和正弦脉冲）

保护等级 符合 IEC 60529 IP20 4)

防指触 符合 EN 50274 安全保护手指触及

温度补偿 符合 IEC 60947-4-1 ºC -20 ... +60
断相保护 符合 IEC 60947-4-1 √

防爆等级 —“增强型安全”电机操作类型 √（3RV20）

绝缘功能 符合 IEC 60947-2 √

主开关和急停开关特性 5) 符合 IEC 60204-1（VDE 0113） √

主回路和辅助回路之间安全隔离 符合 EN 60947-1
PELV 应用要求

• 至 400 V + 10 % √

• 至 415 V + 5 % (更高电压可按要求提供) √

允许安装位置 任何位置，符合 IEC 60447 标准 起动命令“I”右侧安装或顶部安装

机械寿命 动作次数 100 000
电气寿命 动作次数 100 000
每小时最大工作频率（电动机起动） 1/h 15

1） 高于 +60 ºC 时，需降容使用。
2） 设备不能并排安装且不能通过连接模块和接触器组装。两侧间隙需大于 9 mm。 
3） 使用塑料防护罩附件时为 500 V。

4） 端子格防护等级 IP00。
5） 可带合适的附件。

技术参数
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技术参数

技术参数

横向安装辅助触点

不同电压下的开关容量

1 CO 1 NO + 1 NC, 2 NO
额定工作电流 I e

• AC-15，交流电压

－ 24 V A 4 2
－ 230 V A 3 0.5
－ 400 V A 1.5 －

－ 690 V A 0.5 －

• AC-12 = I th，交流电压

－ 24 V A 10 2.5
－ 230 V A 10 2.5
－ 400 V A 10 －

－ 690 V A 10 －

• DC-13，直流 L/R 200 ms
－ 24 V A 1 1
－ 48 V A － 0.3
－ 60 V A － 0.15
－ 110 V A 0.22 －

－ 220 V A 0.1 －

最小负载容量 V 17
mA 1

侧装辅助触点和故障信号触点

侧装辅助触点 1 NO + 1 NC, 2 NO, 2 NC 
故障信号触点

额定工作电流 I e

• AC-15，交流电压

－ 24 V A  6
－ 230 V A  4
－ 400 V A  3
－ 690 V A  1

• AC-12 = I th，交流电压

－ 24 V A  10
－ 230 V A  10
－ 400 V A  10
－ 690 V A  10

• DC-13，直流 L/R 200 ms
－ 24 V A  2
－ 110 V A  0.5
－ 220 V A  0.25
－ 440 V A  0.1

最小负载容量 V 17
mA 1

辅助脱扣器

欠压脱扣器 分励脱扣器

功率消耗

• 吸合

－ AC 电压 VA/W 20.2/13 20.2/13
－ DC 电压 W 20 13 ... 80

• 保持

－ AC 电压 VA/W 7.2/2.4 －

－ DC 电压 W 2.1 －

操作电压

• 脱扣 V 0.35 ... 0.7×Us 0.7 ... 1.1×Us

• 闭合 V 0.85 ... 1.1×Us －

最大断开时间 ms 20
辅助和控制回路的短路保护

熔断器 gG A 10
微型断路器，C 特性 A 61)

1） 极限短路电流 < 0.4 kA。
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技术参数

技术参数

型号 3RV2. 1 3RV2. 2

规格 S00 S0

宽度 45 mm 45 mm

主回路导体截面积

接线方式 螺钉接线端子

端子螺钉 2 号米字型

螺丝刀紧固

2 号米字型

螺丝刀紧固

紧固扭矩 Nm 0.8 ... 1.2 2 ... 2.5

导体截面积（最小 ... 最大）

1或 2 根导线

• 实心 mm2 2×(0.75 ... 2.5)1),
2×4

2×(1 ... 2.5)1),
2×(2.5 ... 10)1)

• 多股线 mm2 2×(0.75 ... 2.5)1),
2×4

2×(1 ... 2.5)1),
2×(2.5 ... 10)1)

• 带终端套管的细多股线（DIN 46228 T1） mm2 2×(0.5 ... 1.5)1),
2×(0.75 ... 2.5)1)

2×(1 ... 2.5)1),
2×(2.5 ... 6)1),
1×10

• AWG 制导线，实心或多股线 AWG 2×(18 ... 14)1),
2×12

2×(16 ... 12)1),
2×(14 ... 8)1)

接线方式

导体截面积（最小 ... 最大）

1或 2 根导线

弹簧式接线端子

• 实心

• 不带端套的细多股线

• 带端套的细多股线（DIN 46228 T1）

• AWG 制导线，实心或多股线

绝缘套最大外径

mm2

mm2

mm2

AWG
mm

2×(0.5 ... 4)
2×(0.5 ... 2.5)
2×(0.5 ... 2.5)
2×(20 ... 12)
3.6

2×(1 ... 10)
2×(1 ... 6)
2×(1 ... 6)
2×(18 ... 8)
3.6

辅助和控制回路导体截面积

接线方式 螺钉接线端子

端子螺钉 M3，2 号米字型螺丝刀紧固

紧固扭矩 Nm 0.8 ... 1.2

导体截面积（最小 ... 最大）

1或 2 根导线

• 实心或多股线 mm2 2×(0.5 ... 1.5)1), 2×(0.75 ... 2.5)1)

• 带终端套管的细多股线（DIN 46228 T1） mm2 2×(0.5 ... 1.5)1), 2×(0.75 ... 2.5)1)

• AWG制导线，实心或多股线 AWG 2×(18 ... 14)1), 2×(20 ... 16)1)

接线方式

导体截面积（最小 ... 最大）

1或 2 根导线

弹簧式接线端子

• 实心

• 不带端套的细多股线

• 带端套的细多股线（DIN 46228 T1）

• AWG 制导线，实心或多股线

绝缘套最大外径

mm2

mm2

mm2

AWG
mm

2×(0.5 ... 2.5)
2×(0.5 ... 1.5)
2×(0.5 ... 1.5)
2×(20 ... 14)
3.6

1） 如果需要在一个接线端子上连接两个截面积不同的导线，需要保证两根导

线都在要求的范围内。
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新一代 SIRIUS（进口）3RV2 断路器

尺寸图

3RV2 电动机保护断路器，S00 规格，螺钉接线端子 

3RV20 11，3RV23 11，3RV24 11

尺寸图

3RV2 电动机保护断路器，S0 规格，螺钉接线端子 

3RV20 21，3RV23 21，3RV24 21

3RV2 电动机保护断路器，S00 规格，弹簧式接线端子 

3RV20 11，3RV23 11，3RV24 11

3RV2 电动机保护断路器，S0 规格，弹簧式接线端子 

3RV20 21，3RV23 21，3RV24 21
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尺寸图

门耦合旋转操作机构

3RV29 26-0B

3RV29 26-0C

短轴3），适合规格为 S00，S0 的 3RV2 断路器

1）在断开位置“0”可上锁，钩环最大直径 8 mm

2）螺帽安装

3）配备轴长 130 mm；允许缩短轴长与之相配。

4）配备轴长 330 mm；允许缩短轴长与之相配。

5）35 mm2 接地端子和 330 mm 轴支架。

3RV29 26-0K

3RV29 26-0L

长轴（含支架）4），适合于规格为 S00，S0 的 3RV2 断路器

尺寸图
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1

1
SIRIUS Ề  TC=10 ἀ Ἣ Ȇ

/ ῐ Ḽ

΅Ἧ ῄ╪ IEC60947-2ȆIEC60947-4Ȇ

(VDE0660) Ềᴴ ŁἚ ᴂ ὺ ∫

╨ ∫ở Ȇ Ἠᵡᶫ Ἧ

Ł♩ם ᴅԍ → Łԏ  DIN VDE 0106 Ồ

100 γ ᾞᴴ Ẽ⅜ἄŁ ᾈ Ḽẏở

Ẽ⁪ Ł

Ề♩ם IP20 (Ἣ IP00)ὒἄ⁄ ở Ȇ

AC690VȆἬ ᾞἯ  Icu ᴷ

ῐ Ḽ ẚἠἅּצȆ  1/3 ᴷ‡Ł

ὒἄ ∫ ∫  400V Ἧ Ȇ

ở ἄở ở ẼἬ Ẋὒἄở

I
n

ởἋֹו 1)  P
n

ὼ ᾞἯ I
cu

 25 A

A kW A A kA ἅּצ╠

S00 ⅜‡
  0.16   0.04 0.11 - 0.16 2.1 100 3RV10 11-0AA1.
  0.2   0.06 0.14 - 0.2 2.6 100 3RV10 11-0BA1.
  0.25   0.06 0.18 - 0.25 3.3 100 3RV10 11-0CA1.
  0.32   0.09 0.22 - 0.32 4.2 100 3RV10 11-0DA1.

  0.4   0.09 0.28 - 0.4 5.2 100 3RV10 11-0EA1.
  0.5   0.12 0.35 - 0.5 6.5 100 3RV10 11-0FA1.
  0.63   0.18 0.45 - 0.63 8.2 100 3RV10 11-0GA1.
  0.8   0.18 0.55 - 0.8 10 100 3RV10 11-0HA1.

  1   0.25 0.7 - 1 13 100 3RV10 11-0JA1.
  1.25   0.37 0.9 - 1.25 16 100 3RV10 11-0KA1.

1.6   0.55 1.1 - 1.6 21 100 3RV10 11-1AA1.
  2   0.75 1.4 - 2 26 100 3RV10 11-1BA1.

  2.5   0.75 1.8 - 2.5 33 100 3RV10 11-1CA1.
  3.2   1.1 2.2 - 3.2 42 100 3RV10 11-1DA1.
  4   1.5 2.8 - 4 52 100 3RV10 11-1EA1.
  5   1.5 3.5 - 5 65 100 3RV10 11-1FA1.

  6.3   2.2 4.5 - 6.3 82 100 3RV10 11-1GA1.
  8   3 5.5 - 8 104   50 3RV10 11-1HA1.
10   4 7 - 10 130   50 3RV10 11-1JA1.
12   5.5 9 - 12 156   50 3RV10 11-1KA1.

S0 ⅜‡
0.16   0.04 0.11 - 0.16 2.1 100 3RV10 21-0AA1.
0.2   0.06 0.14 - 0.2 2.6 100 3RV10 21-0BA1.
0.25   0.06 0.18 - 0.25 3.3 100 3RV10 21-0CA1.
0.32   0.09 0.22 - 0.32 4.2 100 3RV10 21-0DA1.

0.4   0.09 0.28 - 0.4 5.2 100 3RV10 21-0EA1.
0.5   0.12 0.35 - 0.5 6.5 100 3RV10 21-0FA1.
0.63   0.18 0.45 - 0.63 8.2 100 3RV10 21-0GA1.
0.8   0.18 0.55 - 0.8 10 100 3RV10 21-0HA1.

1   0.25 0.7 - 1 13 100 3RV10 21-0JA1.
1.25   0.37 0.9 - 1.25 16 100 3RV10 21-0KA1.
1.6   0.55 1.1 - 1.6 21 100 3RV10 21-1AA1.
2   0.75 1.4 - 2 26 100 3RV10 21-1BA1.

2.5   0.75 1.8 - 2.5 33 100 3RV10 21-1CA1.
3.2   1.1 2.2 - 3.2 42 100 3RV10 21-1DA1.
4   1.5 2.8 - 4 52 100 3RV10 21-1EA1.
5   1.5 3.5 - 5 65 100 3RV10 21-1FA1.

  6.3   2.2 4.5 - 6.3 82 100 3RV10 21-1GA1.
  8   3 5.5 - 8 104 100 3RV10 21-1HA1.
10   4 7 - 10 130 100 3RV10 21-1JA1.
12.5   5.5 9 - 12.5 163 100 3RV10 21-1KA1.

16   7.5 11 - 16 208   50 3RV10 21-4AA1.
20   7.5 14 - 20 260   50 3RV10 21-4BA1.
22 11 17 - 22 286   50 3RV10 21-4CA1.
25 11 20 - 25 325   50 3RV10 21-4DA1.

            ἴ ▼ ԍ Ẽῐ Ḽ Ẽἅẚ╠ᵡḝŁ

1) ἴ ᴴ ởֹו  50HzȆ400V Ẽ Łἴ ᶢ ἄ Ẽ Ȇᴅם♩ởֹוẼ Ἃ ╨

ὒἄ Ł

ᶢ ἅּצ

ᵣẏῐ Ḽớ
1NO + 1NC

0
5

ởἋֹםו♩ Ẋ  25A
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1
Ề  TC=10 ἀ Ȇ ῐ Ḽ

΅Ἧ ῄ╪ I E C 6 0 9 4 7 - 2ȆI E C 6 0 9 4 7 - 4Ȇ

(VDE0660) Ềᴴ ŁἚ ᴂ ὺ ∫

╨ ∫ở Ȇ Ἠᵡᶫ Ἧ

Ł♩ם ᴅԍ → Łԏ  DIN VDE 0106 Ồ

100 γ ᾞᴴ Ẽ⅜ἄŁ ᾈ Ḽẏở

Ẽ⁪ Ł

Ề♩ם IP20 (Ἣ IP00) ὒἄ⁄ ở Ȇ

AC690VȆἬ ᾞἯ  Icu ᴷȔ

ῐ Ḽ ẚἠἅּצȆ  1/21 ᴷ‡Ł

ὒἄ ∫ ∫ở  400V Ἧ Ȇ

ở ở ἄở ὼ ẼἬ Ẋὒἄở

I
n

ởἋֹו 1)  P
n

ᾞἯ I
cu

 100 A

A kW A A kA ἅּצ╠

S2 ⅜‡

16   7.5 11 - 16   208 50 3RV10 31-4AA10

20   7.5 14 - 20   260 50 3RV10 31-4BA10

25 11 18 - 25   325 50 3RV10 31-4DA10

32 15 22 - 32   416 50 3RV10 31-4EA10

40 18.5 28 - 40   520 50 3RV10 31-4FA10

45 22 36 - 45   585 50 3RV10 31-4GA10

50 22 40 - 50   650 50 3RV10 31-4HA10

S3 ⅜‡

40 18.5 28 - 40   520 50 3RV10 41-4FA10

50 22 36 - 50   650 50 3RV10 41-4HA10

63 30 45 - 63   819 50 3RV10 41-4JA10

75 37 57 - 75   975 50 3RV10 41-4KA10

90 45 70 - 90 1170 50 3RV10 41-4LA10

100 45 80 - 100 1235 50 3RV10 41-4MA10

1) ἴ ᴴ ởֹו 50Hzŀ400V Ẽ Łἴ ᶢ ἄ Ẽ

Ȇᴅם♩ởֹוẼ Ἃ ╨ὒἄ Ł

ᶢ ἅּצ

ởἋֹםו♩ Ẋ  100A
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1

1₆ Ἧ ⅜‡ ט ẚ ἅּצ╠

⅜‡

ᶁ ₆וֹ

ᶁ ₆וֹ ‬ ᵄŀ ‬ ᵎΌ╨ ‬ᶪἨ 130mm/330mm

Ẽ ᶪ  (5mm x 5mm) ḂŁ ᶁ ₆Ẽᾈ♩Ềוֹ IP 65Łẩ ₿ ᴟ

╪ Ȇ ᾈ ₿⇔Ẽ ᴅ Ẽẉ Łẩ ₿ Ἧ Ȇ

ὀ ‬₰ ἄŁ

ᶁ ₆וֹ ᶪ  130mm S0, S2, S3 1 3RV29 26-0B

■ ᶪ  330mm 1 3RV29 26-0K

(ẏ ᷾ )

ῐ Ḽ

▼ ԍ Ẽῐ Ḽ 1CO ⱵḼ S00, S0, S2, S3 10 3RV19 01-1D

1NO+1NC 10 3RV19 01-1E

‬Ἧ ԍ 2NO 1 3RV19 01-1F

‬▼ ῐ Ḽ Ȇ

ԍ

ֹ

ᶈ ԍ Ẽῐ Ḽ 1NO+1NC S00, S0, S2, S3 10 3RV19 01-1A

ẏ ἀ 2NO 10 3RV19 01-1B

Ἣ 2NC 10 3RV19 01-1C

2NO+2NC 10 3RV19 01-1J

Ἧ ₨

Ἧ ₨

‬Ἧ ᶈԍ ‬ ἠ Ẽ ╨Ἤ S0, S2, S3 1 3RV19 21-1M

Ἧ ₨ ᾞᴺ ῐ Ḽ  1NO+1NC

ῐ

DC 24V S00, S0, S2, S3 1 3RV19 02-1AB4

‬Ἧ AC 50Hz AC 60Hz

ᶈԍ ‬ 230V 240V S00, S0, S2, S3 1 3RV19 02-1AP0

400V -3) 1 3RV19 02-1AV0

Ȇ ẏ AC 50Hz AC 60Hz

ᶲ Ἃ Ẽῐ Ḽ  2NO 230V 240V S00 1 3RV19 12-1CP0

‬Ἧ ᶈ 400V -3) 1 3RV19 12-1CV0

ԍ ‬

230V 240V S0, S2, S3 1 3RV19 22-1CP0

400V -3) 1 3RV19 22-1CV0

ᾞ AC 50/60Hz AC 50/60Hz;

‬Ἧ ᶈ DC

ԍ ‬ᾞ 100%ON-1) 5 .ON-2)

20V-24V 20V-70V S00,S0,S2,S3 1 3RV19 02-1DB0

200V-240V 190V-330V 1 3RV19 02-1DP0

350V-415V 330V-500V 1 3RV19 02-1DV0

1)  AC50/60 Hz Ȇẩᶁ ở Ẇẵ ở  0.85 ᴀ ( Tu=60 
Ł
C ) Ȇ 100% Ẽᶁ Ł

2)  AC50/60 Hz  DC Ȇẩᶁ ở Ẇẵ ở  0.9 ᴀ ( Tu=60 
Ł
C ) Ȇ  5 ‪Ẽᶁ Ł

3) ᵣ ᶩ ở Ề Ł

3RV29 26-0B

3RV19 01-1E

3RV19 01-1A

3RV19 02-1DP0

3RV19 01-1J

3RV19 12-1CP0

Ῠ

ởἋֹםו♩ Ẋ  100A
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1

3RV19 11-1A

3RV19 15-1AB

3RV19 15-1BB

3RV19 15-5DB

3RV19 15-5A

3RV19 15-1CB

3RV19 15-1DB

₆ ט ἅּצ╠

Ἧ ⅜‡ ẚ

ὀ‮‬ᵊ ԍ Ẵ→ ẼἯ ởȆ ŀ Ł

ὒἄ⁄ ở Ȕ690V
ὒἄở Ȕ S00╨ S0 ⅜‡          63 A

  S2⅜‡   108 A

 2 ‬Ἧ S00, S01) 10 3RV19 15-1AB
  45mm  3 ‬Ἧ S00, S01) 10 3RV19 15-1BB

 4 ‬Ἧ S00, S01) 10 3RV19 15-1CB
 5 ‬Ἧ S00, S01) 10 3RV19 15-1DB

 55mm  2 ‬Ἧ +Ῠ S00, S01) 10 3RV19 15-2AB
 3 ‬Ἧ +Ῠ S00, S01) 10 3RV19 15-2BB
 4 ‬Ἧ +Ῠ S00, S01) 10 3RV19 15-2CB
 5 ‬Ἧ +Ῠ S00, S01) 10 3RV19 15-2DB

 63mm  2 ‬Ἧ +Ῠ S00, S01) 10 3RV19 15-3AB
 4 ‬Ἧ +Ῠ S00, S01) 10 3RV19 15-3CB

 55mm  2 ‬Ἧ S2 5 3RV19 35-1A
 3 ‬Ἧ S2 5 3RV19 35-1B
 4 ‬Ἧ S2 5 3RV19 35-1C

 75mm  2 ‬Ἧ +Ῠ S2 5 3RV19 35-3A
 3 ‬Ἧ +Ῠ S2 5 3RV19 35-3B
 4 ‬Ἧ +Ῠ S2 5 3RV19 35-3C
Ἧ ⅜‡ S0 ( ᶈ) ⅜‡ S00,S0 10 3RV19 15-5DB

S00 ( ᶈ) Ẽ
 45mm
Ἣ

Ṫ ẚ₧Ẵ ὀ₧Ẵסּ : 2.5mm2-25mm2 S00 10 3RV19 15-5A
Ἣ Ẽ ὀ₧ : S0 10 3RV19 25-5AB

2.5mm2-25mm2

ẚ₧Ẵ ὀ₧Ẵסּ : 2.5mm2-50mm2 S2 2 3RV19 35-5A
Ἣ Ẽ ὀ₧ :

1.5mm2-35mm2

AWG- Ẵ Ȇẚ₧Ẵ ὀ₧Ẵסּ :
AWG 14-0

Ṫ ẚ₧Ẵ ὀ₧Ẵסּ : 6mm2-25mm2 S00,S0 1 3RV19 15-5B
Ἣ Ẽ ὀ₧ :

4mm2-16mm2

AWG- Ẵ Ȇẚ₧Ẵ ₧ὀסּ :
AWG 10-4

Ἣ Ἧ ԍ Ȇ ₈ Ł

ᾈ♩ Ḽ ♩ם S00,S0 50 3RV19 15-6AB
ẏ ᴴ ᴂ S2 50 3RV19 35-6A

Ḽ ȇἯ

⁄ ἴ ἴ ט‬

Ḽ ╨Ἧ ở Ḽ Ἧ ẚ ┌

Ẽở ⅜‡ ⅜‡

וֹ╨ AC ╨ DC S00 S00 10 3RA19 11-1A
S00 S0 10 3RA19 21-1D

AC S0 S0 10 3RA19 21-1A
S2 S2 5 3RA19 31-1A
S3 S3 5 3RA19 41-1A

DC S0 S0 10 3RA19 21-1B
S2 S2 5 3RA19 31-1B
S3 S3 5 3RA19 41-1B

1) Ἣ Ẽ ‎ἨἚᵣ ȆS00 ╨ S0 ⅜‡ẼἯ ᶩᵣ Łả  3RV19 15-5DB
     ẆẵṢ ẼŁ

Ῠ

ởἋֹםו♩ Ẋ  100A
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1

1
3RV1ň Ẇ 100A

ὒἄἬ ᾞἯ  Icu ῄ╪ IEC 60 947-2 ᴴ

΅ᴷḯ‮ ᵣ ὒἄ⁄ ở  In Ẽ3RV1Ἧ ᵣ

⁄ ở Ẽὒἄ Ἤ ᾞἯ  I
cu

 ὒἄ

Ἤ ᾞἯ Ł

Ἧ Ȇὠἴὒἄ ╩ Ł

∟ԍ ớẼἬ ở ᶲḯᴷ ⅜ἄẼἯ ὒἄἬ

ᾞἯ Ȇ ԍ ‬☻ᴂם♩ Ἧ Łּס

Ȇ Ἣ ‬ẏ ⁪ ẼἯ

( 1/25)Ł

☻ᴂם♩ ἯẼ Ẋὒἄở ᵶ ᴷŁ ☻ᴂ

♩ם Ἧ ⁭ ẼὒἄἬ ᾞἯ Ł

ᾏ Ἧ ♩ם ╪

ἅ₇ NSK ᴈỒ 5 ᵧᾞ Ẽᾏ Ἧ ם

♩ ╪  ň Ἤ ᾞἯở ‎Ẇ 50 kA ẼἯ
/ Ḽ ╪ Ł

Ἤ ở♩ם ‎  50 kAŁ

☻ᴂם♩ ἯȆ Ἧ Ẽ

Ἤ ᾞἯ ‎ Ẇ 100 kAŁ

1) ẩԍ ớẼἬ ở Ẋ  I
cu

 ᵭ ᵱ ☻ᴂם♩ ἯŁ

2) 10% Ẽ∫ Ł

3) 5% Ẽ∫ Ł

Ἧ ὒἄ AC 240 V2) ẵ AC 400 V2)/415 V3) ẵ AC 440 V2)/460 V3) ẵ AC 500 V2)/525 V3) ẵ AC 690 V2)

ở  In Icu Ics Ἧ Icu Ics Ἧ Icu Ics Ἧ Icu Ics Ἧ Icu Ics Ἧ
Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡

(gL/gG) (gL/gG) (gL/gG) (gL/gG) (gL/gG)

⅜‡ A kA kA A kA kA A kA kA A kA kA A kA kA A
3RV10, 0.16 ... 0.8 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100
3RV16 11-0BD10 1 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100
⅜‡ S00 1.25 100 100 100 100 100 100 100 100 2   2  20

1.6 100 100 100 100 100 100 100 100 2 2 20
2 100 100 100 100 100 100 10  10  35   2   2  35
2.5 100 100 100 100 100 100 10  10  35   2   2  35
3.2 100 100 100 100 50  10  401)   3   3  40   2   2  40
4 100 100 100 100 50  10  401)   3   3  40   2   2  40
5 100 100 100 100 50  10  501)   3   3  50   2   2  50
6.3 100 100 100 100 50  10  501)   3   3  50   2   2  50
8 100 100 50  12.5  801)  50  10  631)   3   3  63   2   2  63
10 100 100 50  12.5  801)  10  10  63   3   3  63   2   2  63
12 100 100 50  12.5  801)  10  10  80   3   3  80   2   2  80

3RV1. 2 0.16 ... 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100
⅜‡ S0 1.25

1.6 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100
2 100 100 100 100 100 100 100 100   8   8  25
2.5 100 100 100 100 100 100 100 100 8   8  25
3.2 100 100 100 100 100 100 100 100 8   8  32
4 100 100 100 100 100 100 100 100 6   3  32
5 100 100 100 100 100 100 100 100 6   3  32
6.3 100 100 100 100 100 100 100 100 6   3  50
8 100 100 100 100 50  25  631)  42  21  63   6   3  50
10 100 100 100 100 50  25  801)  42  21  63   6   3  50
12.5 100 100 100 100 50  25  801)  42  21  80   6   3  63
16 100 100 50  25 1001)  50  10  801)  10   5  80   4   2  63
20 100 100 50  25 1251)  50  10  801)  10   5  80   4   2  63
22 100 100 50  25 1251)  50  10 1001)  10   5  80   4   2  63
25 100 100 50  25 1251)  50  10 1001)  10   5  80   4   2  63

3RV1. 3 16 100 100 50  25 1001)  50  25 1001)  12   6  63   5   3  63
⅜‡ S2 20 100 100  50  25 1251)  50  25 1001)  12   6  80   5   3  63

25 100 100  50  25 1251)  50  15 1001)  12   6  80   5   3  63
32 100 100  50  25 1251)  50  15 1251)  10   5 100   4   2  63
40 100 100  50  25 1601)  50  15 1251)  10   5 100   4   2  63
45 100 100  50  25 1601)  50  15 1251)  10   5 100   4   2  63
50 100 100  50  25 1601)  50  15 1251)  10   5 100   4   2  80

3RV1. 41 40 100 100  50  25 1251)  50  20 1251)  12   6 100   6   3  63
⅜‡ S3 50 100 100  50  25 1251)  50  20 1251)  12   6 100   6   3  80

63 100 100  50  25 1601)  50  20 1601)  12   6 100   6   3  80
75 100 100  50  25 1601)  50  20 1601)   8   4 125   5   3 100
90 100 100  50  25 1601)  50  20 1601)   8   4 125   5   3 125
100 100 100  50  25 1601)  50  20 1601)   8   4 125   5   3 125

3RV1. 42 16 100 100 100  50 100  50 30  15  80  12   7  63
⅜‡ S3 20 100 100 100  50 100  50 30  15  80  12   7  63
ẼἬ 25 100 100 100  50 100  50 30  15  80  12   7  63

ᾞἯ 32 100 100 100  50 100  50 22  11 100  12   7  63
40 100 100 100  50 100  50 18   9 160  12   6  80
50 100 100 100  50 100  50 15   7.5 160  10   5 100
63 100 100 100  50 70  50 2001)  15   7.5 160   7.5   4 100
75 100 100 100  50 70  50 2001)  10   5 160   6   3 125
90 100 100 100  50 70  50 2001)  10   5 160   6   3 160
100 100 100 100  50 70  50 2001)  10   5 160   6   3 160

Ἤ ᾞἯ
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1
3RV1ň Ẇ 100A

T  (IT ) ẼὒἄἬ ᾞἯ  Icu IT ῄ╪ IEC
60 947-2 ᴴ

3RV1 Ἧ ╪  IT Łἴ Ἤ ở

 I
cu

  I
cs 

(  1/23 ᴷ Ẽᵶ )Ł ∟ Ἧ

╨ḯ ἫẼᵣ Ὠ Ố₨ Ȇ ᴷ

ἴ  3RV1 Ἧ Ẽ I
cu IT

 ᵶ ᴅᵱ Łᵶ

ﬞ ᴴ ᵧᾞἴ Ẽ 3RV1 Ἧ Ẽ I
cu IT

  100
kA ּ50 ס kAŁ ṢȆἯ ὼ

Ố ⁭Ἤ ᾞἯ⁪ Ł ∟ԍ ớẼἬ ở ᶲḯ

ᴷ ⅜ἄẼἯ ὒἄἬ ᾞἯ Ȇ ԍ

‬☻ᴂם♩ ἯŁ

☻ᴂם♩ ἯẼ Ẋὒἄở ᵶ ᴷŁ ☻

ᴂם♩ Ἧ ⁭ ẼὒἄἬ ᾞἯ Ł

Ἤ ở♩ם ‎  50 kAŁ

☻ᴂם♩ ἯȆ Ἧ Ẽ

Ἤ ᾞἯ ‎ Ẇ 100 kAŁ

1) ẩԍ ớẼἬ ở Ẋ  I
cu

 ᵭ ᵱ ☻ᴂם♩ ἯŁ

2) 10% Ẽ∫ Ł

3) 5% Ẽ∫ Ł

Ἤ ᾞἯ

Ἧ ὒἄ AC 240 V2) ẵ AC 400 V2)/415 V3) ẵ AC 500 V2)/525 V3) ẵ AC 690 V2)

ở  In Icu IT Ἧ Icu IT Ἧ Icu IT Ἧ Icu IT Ἧ
Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡ Ẋ⅜‡

(gL/gG) (gL/gG) (gL/gG) (gL/gG)

⅜‡ A kA A kA A kA A kA A
3RV10   0.16 ... 0.63 100 100 100 100
3RV16 11-0BD10   0.8 100 100 100 2 16
⅜‡ S00   1 100 100 100 2  16

  1.25 100 2 20   2  20   2  20
  1.6 100 2 20   2  20   2  20
  2 100 2 35   2  35   2  35
  2.5 100 2 35   2  35   2  35
  3.2 100 2 40   2  40   2  40
  4 100 2 40   2  40   2  40
  5 100 2 50   2  50   2  50
  6.3 100 2 50   2  50   2  50
  8  50 801)   2 63   2  63   2  63
 10  50 801)   2 63   2  63   2  63
 12  50 801)   2 80   2  80   2  80

3RV1. 2   0.16 ... 0.63 100 100 100 100
⅜‡ S0   0.8 100 100 100 6  16

  1 100 100 100  6  16
  1.25 100 100 8  20   6  20
  1.6 100 100 8  20   6  20
  2 100 8 25   8  25   6  25
  2.5 100 8 25   8  25   6  25
  3.2 100 8 32   8  32   6  32
  4 100 6 32   4  32   3  32
  5 100 6 32   4  32   3  32
  6.3 100 6 50   4  50   3  50
  8 100 6 50   4  50   3  50
 10 100 6 50   4  50   3  50
 12.5 100 6 63   4  63   3  63
 16  50  801)   4 63   3  63   2  63
 20  50  801)   4 63   3  63   2  63
 22  50  801)   4 63   3  63   2  63
 25  50  801)   4 63   3  63   2  63

3RV1. 3  16  50 1001)   8 100   6  80   5  63
⅜‡ S2  20  50 1251)   8 100   6  80   5  63

 25  50 1251)   8 100   6  80   5  63
 32  50 1251)   6 125   4 100   3  80
 40  50 1601)   6 125   4 100   3  80
 45  50 1601)   6 125   4 100   3  80
 50  50 1601)   6 125   4 100   3  80

3RV1. 41  40  50 1251)  10  63   5  50   5  50
⅜‡ S3  50  50 1251)   8  80   3  63   3  63

 63  50 1601)   6  80   3  63   3  63
 75  50 1601)   5 100   2  80   2  80
 90  50 1601)   5 125   2 100   2 100
 100  50 1601)   5 125   2 100   2 100

3RV1. 42  16 100 12  63   6  50   6  50
⅜‡ S3  20 100 12  63   6  50   6  50
ẼἬ  25 100 12  63   6  50   6  50

ᾞἯ  32 100 12  63   6  50   6  50
 40 100 12  80   6  63   6  63
 50 100 10 100   4  80   4  80
 63 100 7.5 100   4  80   4  80
 75 100 6 125   3 100   3 100
 90 100 6 160   3 125   3 125
 100 100  6 160   3 125   3 125
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1
3RV1ň Ẇ 100A

 AC 500 V  AC 690 V ᴴ ⁪ ῄ

╪ IEC 60 947-2 ᴴ

΅ᴷḯ‮ Ȇ  AC 500 V  AC 690 V ẏ

⁪ Ẽᴴ Ἧ Ẽὒἄ Ἤ ᾞἯ I
cu

 ὒἄἬ

ᾞἯ  I
cs
Łԏ ẼἯ ᾅ Ἧ

ẊẊשּׂ Ἤ ᾞἯ Ł

ẼἯ ᴢ ἄ ῥ Ẽὒἄở Łἴ Ἧ

╪ Ȇ ԍ ἴ Ố Ẽ Ἧ

Ẽ  (ᵶ  1/26)Ł

Ἧ ῄ╪Ἤ ᾞἯ Ẽ Ł

Ṣ ȆἯ ⱦᾅ ᵊ ԍ Ł

Ἤ ở♩ם ‎  100 kAŁ

☻ᴂם♩ ἯȆ Ἧ Ẽ

Ἤ ᾞἯ ‎ Ẇ 100 kAŁ

1) 10% Ẽ∫ Ł

2) 5% Ẽ∫ Ł

ẏ ⁪ Ẽ ᴴ Ἧ ở  AC 500 V 1) / 525 V 2) ở  AC 690 V 1)

ᴴ Ἧ

⅜‡ ὒἄở  I
n

I
cu

I
cs

I
cu

I
cs

ὒἄở  I
n

╠ A kA kA kA kA

3RV13 21-4DC10 3RV10 2 up to 1
⅜‡ S0 ⅜‡ S0 1.25
I
n
 = 25 A 1.6

2 50 25
2.5 50 25
3.2 50 25
4 50 25
5 50 25
6.3 50 25
8 100 50 20 10

10 100 50 20 10
12.5 100 50 20 10
16 100 50 20 10
20 100 50 20 10
22 100 50 20 10
25 100 50 20 10

3RV13 31-4HC10 3RV10 3 16 100 50 50 25
⅜‡ S2 ⅜‡ S2 20 100 50 50 25
In = 50 A 25 100 50 50 25

32 100 50 50 25
40 100 50 50 25
50 100 50 50 25

3RV13 41-4HC10 3RV10 4 32 100 50 50 25
⅜‡ S3 ⅜‡ S3 40 100 50 50 25
I
n
 = 50 A 50 100 50 50 25

3RV13 41-4MC10 3RV10 4 50 100 50 50 25
⅜‡ S3 ⅜‡ S3 63 100 50 50 25
I
n
 = 100 A 75 100 50 50 25

90 100 50 50 25
100 100 50 50 25

Ἤ ᾞἯ
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1

S0⅜‡Ȕ 3RV19 15-1AB

S2⅜‡Ȕ 3RV19 35-1A

S3⅜‡Ȕ 3RA19 43-3D

( Ȕ Ἧ

( ḏ 10 mmם

Ἧ Ốּסẏởᵧ  Ἧ ╨ Ố Ẽ

Y X Zᶈ

╠ ⅜‡ mm mm mm

3RV1.1 S00 Ẇ 690 V   20   70  9

3RV1. 2 S0 Ẇ 500 V   30   90  9

Ẇ 690 V   50   90 30

3RV1. 3 S2 Ẇ 690 V   50 140 10

3RV1. 4 S3 Ẇ 240 V   50 167 10

Ẇ 440 V   70 167 10

Ẇ 500 V 110 167 10

Ẇ 690 V 150 167 30

ẏ ⁪ ẼἯ Ẽԍ ⅜ἄ

S0ȆS2 ╨ S3 Ẽᴴ ԍ                           S0  690 V ἄὼ 5.5 - 8  20 - 25 A Ẽ ₆

3RV1ň Ẇ 100A

Ἧ ԍ ⅜ἄ

Ἧ ԍ Ȇ Ốּסẏởᵧ ḏם Ł

ԍ
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1
3RV1ň Ẇ 100A

ַ

╠ 3RV1.1 3RV1.2 3RV1.3 3RV1.4
ᵶ

IEC 60 947-1ȆEN 60 947-1 (VDE 0660 100 ᵧᾞ)
IEC 60 947-2ȆEN 60 947-2 (VDE 0660 101 ᵧᾞ)
IEC 60 947-4-1ȆEN 60 947-4-1 (VDE 0660 102 ᵧᾞ)

⅜‡ S00 S0 S2 S3
3

Ẋὒἄở  I
nmax

 (= Ẋὒἄ⁄ ở  I
e
) A 12 25 50 100

Ẽⱱ Ἠ
ṽḹ /

Ł
C -50 ... +80

⁄
Ł

C -20 ... +70 1)

⇔ ἨẼ ὒἄở Ȕ
+60 
Ł

C % 100
+70  

Ł
C % 87
ẼἯ
ᵧ Ἠ Ẽ ὒἄở Ȕ

+35 
Ł

C % 100
+60 
Ł

C % 87
ὒἄ⁄ ở  Ue V 690 2)

ὒἄ Hz 50/60
ὒἄ ở  U

i
V 690

ὒἄ Ḟּרở  U
imp

kV 6

ᴺ

IEC 60 947-2 (Ἧ ) A
IEC 60 947-4-1 (ởἋֹו Ἃ ) AC-3
Ề ῄ╪ IEC 60 947-4-1 10 10/20

DC Ἤ ᾞἯ  ( ᶩ t= 5 ms)
1  DC 150V kA 10
2 ṅ  DC 300V kA 10
3 ṅ  DC 450V kA 10
‬Ἧ ⁪ ╟ Pv In-> Ẇ 1.25 A W 5 - - -

ὒἄở  I
n

I
n
-> 1.6 ... 6.3 A W 6 - - -

( ἄὼ ) I
n
-> 8 ... 12 A 7 - - -

R
‬Ẵở  =P/I2 x 3 In-> Ẇ 0.63 A W - 5 - -

In -> 0.8 ... 6.3 A W - 6 - -
In -> 8 ... 16 A W - 7 - -
I
n
 -> 20 ... 25 A W - 8 - -

I
n
 -> Ẇ 25 A W - - 12 -

I
n
 -> 32 A W - - 15 -

In-> 40 ... 50 A W - - 20 -
IIn -> Ẇ 63 A W - - - 20
IIn -> 75 ╨ 90 A W - - - 30
II

n
 -> Ẇ 100 A W - - - 38

Ḟּר ῄ╪ IEC 68 2-27ᵧᾞ g/ms 25/11 (ᾅᵐּס Ḟ)
Ῠ┌ט : ᶍ ᶍ g/ms 15/11 (ᾅᵐּס Ḟ)
Ề♩ם ῄ╪ IEC 60 529 IP 20 IP 20 3)

ᾈ Ḽ ῄ╪ DIN VDE 0106 ᵧᾞ 100 ԍ ♩ם Ḽ
Ἠᵡᶫ ῄ╪ IEC 60 947-4-1

Ł
C -20 ... +60

Ἧ ♩ם ῄ╪ IEC 60 947-4-1
ᾈצ ῄ╪ DIN VDE 0165 ╨ EN 50 019   3RV10 (TC10)  3RV11 (TC10)
⁪ ῄ╪ IEC 60 947-2
₿╨ ₿ ῄ╪ IEC 60 204-1 (VDE  0113)

(EMERGENCY-OFF) ₿ ȏ)

ở ╨ῐ ởכ ԍ ‪ Ȇ ῄ╪ DIN VDE 0106 101ᵧᾞ
PELV
Ẇ 400 V + 10%
Ẇ 415 V+ 5 % (″‎ở ԏ ⁭)

וֹ 100,000 50,000

ở ⁄ 100,000 25,000

Ẋ⁄  (ởἋֹו Ἃ) 1/H 15

₿ ὒἄἬ ᾞἯ  I
cn 
Ȇ Ồ 1/5 ᴷ‡Ł

1) ‎  +60 
Ł

C Ȇở Ł        3) Ἣ Ề♩ם  IP 00Ł 5) ╪ ẼῨ Ł

2) 500 V ᵱ Ł 4) ῄ╪ EC94/9/EG Ẵ ⅜ἄẼ ATEX Ł

ᵶ
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1
3RV1ň Ẇ 100A

=

<

=

<

ở Ẵ ▼

3RV1. 3RV1. 2 3RV1. 3 3RV1. 4
Ἣ Ẽ ἀ ẏ ╫Ẽ

ἀἫ
Pozidriv ⅜‡ 2 Pozidriv⅜‡ 2 ἀ

M4
₪ N/m 0.8 ... 1.2 2 ... 2.5 3 ... 4.5 4 ... 6

Ẵ ▼ Ȇ1ּ2 ס  Ẵ
mm2 2ş(0.5 ... 1.5) 2ş(1 ... 2.5) 2ş(0.75 ... 16) 2ş(2.5 ... 16)
mm2 2ş(0.75 ... 2.5) 2ş(2.5 ... 6) - -

( Ẋ 4)
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2ş(0.5 ... 1.5) 2ş(1 ... 2.5) 2ş(0.75 ... 16) 2ş(2.5 ... 35)

mm2 2ş(0.75 ... 2.5) 2ş(2.5 ... 6) 1ş(0.75 ... 25) 2ş(2.5 ... 50)
( Ẋ 10)

ὀ₧ mm2 2ş(0.5 ... 1.5) 2ş(1 ... 2.5) 2ş(0.75 ... 25) 2ş(10 ... 50)
mm2 2ş(0.75 ... 2.5) 2ş(2.5 ... 6) 1ş(0.75 ... 35) 2ş(10 ... 70)

( Ẋ 4) ( Ẋ 10)
AWG Ẵ Ȇ ּסὀ₧ở AWG 2ş(18 ... 14) 2ş(14 ... 10) 2ş(18 ... 3) 2x(10 ... 1/0)

AWG - - 2ş(18 ... 1) 2x(10 ... 1/0)
ẏ ở Ẵ  (  x Ἠ x ◦Ἠ) mm - - 2ş(6ş9ş0.8) 2ş(6ş9ş0.8)
Ḣᶘ ╫ 1)

ẏ mm - - - 18ş 10
ẏở mm2 - - - Ẇ 2ş 70

2)3)

( Ẵ  2 סּ 1  ) mm2 2ş(0.25 ... 2.5) -
ẏἫ Ẽ ὀ₧ mm2 2ş 0.25 ... 1.5) -

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2ş(0.25 ... 2.5) -

AWG Ẵ Ẵ Ȇ AWG 2ş(24 ... 14) -
ὀ₧Ẵ

ở Ẋ Ȕ3.6 mm
Ẽԍ

ῄ╪ IEC 60 447 Ἃ  "I"
ᶈּסἁᵧᶁ

ῐ Ḽ

ᶈ▼ ῐ Ḽ   ẏ 1 ἴ ⱵḼớ ᵣ ở Ẽ ₿
ὒἄ⁄ ở  Ue AC AC V 24 230 400 690
ὒἄ⁄ ở  I

e
/AC-15 A 4 3 1.5 0.5

ὒἄ⁄ ở  I
e
/AC-12   I

th
A 10 10 10 10

ὒἄ⁄ ở  U
e

DC L/R 200 ms DC V 24 110 220
ὒἄ⁄ ở  I

e
/DC-13 A 1 0.22 0.1

ᶈ▼ ₪ ῐ Ḽ  ẏ 1 ἴ ⱵḼớ
ὒἄ⁄ ở  Ue AC AC V 3 ... 60
ὒἄ⁄ ở  I

e
 /AC-14 mA 1 ... 300

ὒἄ⁄ ở  U
e

DC L/R 200 ms DC V 3 ... 60
ὒἄ⁄ ở  I

e
/DC-13 mA 1 ... 300

ᶈ▼ ῐ ₿  ẏ 1NO + 1 NC, 2 NO
ὒἄ⁄ ở  Ue AC AC V 24 230
ὒἄ⁄ ở  Ie/AC-15 A 2 0.5
ὒἄ⁄ ở  I

e
/AC-12   I

th
A 2.5 2.5

ὒἄ⁄ ở  U
e

DC L/R 200 ms DC V 24 48 60
ὒἄ⁄ ở  I

e
/DC-13 A 1 0.3 0.15

ᶈ ῐ Ḽ  ẏ 1 NO + 1 NC, 2 NO, 2 NC, 2 NO + 2NC ╠ ₿
ὒἄ⁄ ở  Ue AC AC V 24 230 400 690
ὒἄ⁄ ở  Ie/AC-15 A 6 4 3 1
ὒἄ⁄ ở  I

e
/AC-12   I

th
A 10 10 10 10

ὒἄ⁄ ở  U
e

DC L/R 200 ms DC V 24 110 220 440
ὒἄ⁄ ở  I

e
A 2 0.5 0.25 0.1

1) ╫ᶘ ☻Ȇ ở ╨ Ł

2) ₿ Ẽ Ȇᵶ  NSK2004 ᴈẼỒ 4/6 Ł
3) ▼ ź1 mm2 Ȇ ΅ ‬Ŏ ŏȆᵶ  Ŏ Ḽ Ḽ ╪ŏ Ῠ Ł

=

<

ᵶ
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1
3RV1ň Ẇ 100A

ῐ

ᴟ╪∫ḅẼ⁪ ╟: AC ở VA / W 20,2/13.0
DC ở W 20.0

ḏ ⁄ ⁪ ╟: AC ở VA / W 7.2/2.4
DC ở W 2.1

ở V 0.7 ... 0.35xUs
ᴟ╪ V 0.85 ... 1.1xUs

ẊἯ ms 20
(₿ ὒἄ ở ở  Us Ȇ ἅ₇ )
ᾞ

ᴟ╪∫ḅẼ⁪ ╟: AC ở VA / W 20.2/13
DC ở W 13 ... 80

ở ῄ╪ IEC 60 947-1 V 0.7 ... 1.1xUs
ẊἯ ms 20
כ ẼἬ ₿) ♩ם ὒἄ ở ở  UsȆ ἅ₇ )
ῐ ╨ כ ẼἬ ♩ם

Ἧ gL/gG A 10
Ἧ C A 6 1)

ῐ ╨ ở ẼẴ ▼

Ἣ ἀ

Ἣ ἀ Pozidriv⅜‡ 2
Ẵ ▼ Ȇ1ּ2 ס Ẵ

mm2 2x(0.5 ... 1.5) / 2x(0.75 ... 2.5)
ẏἫ Ẽ ὀ₧ ẏἫ Ẽ ὀ₧ mm2 2x(0.5 ... 1.5) / 2x(0.75 ... 2.5)
ὀ₧ mm2 2x(0.5 ... 1.5) / 2x(0.75 ... 2.5)
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2x(18 ... 14)

2)3)

( 2‬Ẵ סּ 1  ) mm2 2x(0.25 ... 2.5)
ẏἫ Ẽ ὀ₧ mm2 2x(0.25 ... 1.5)
Ẵ  w/oẴ Ἣ № mm2 2x(0.25 ... 2.5)

WG Ẵ Ȇ AWG 2x(24 ... 14)
╨ὀ

ở Ẽ Ẋ Ȕ 3.6 mm
ᶁ ₆וֹ

Usở Ẋ⁪ ╟ DC 24 V W 48
AC 230 V VA 170

⁄ ὼ V 0.85 ... 1.1xUs
Usở ḏ s 0.1
Ẋ ḏ s  ( Ἧᶁ )
Ẋ /Ἧ s 2
ᴟ╪ Ẋ s 2.5

⁄ h-1 25
ᵧ☻ᴂם♩ Ἧ AC 230 V A 0.8

DC 24 V A 1.6
Ẵ ἀ

Ḟּרở ῄ╪ IEC 68, 2-27ᵧᾞ g/ms 25/11 (ᾅᵐ Ḟ)
E Ἣ

Ẵ ▼  3RT19 28-1H ᶋ ᶋ ᶋ ᶋ

ᶋ

mm2 1 ... 10 1 ... 10 1 ... 10 1 ... 10
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 1... 16 1... 16 1... 10 1 ... 10

ὀ mm2 2.5 ... 25 1.5 ... 25 2.5 ... 10 5 ... 25
AWG Ẵ Ȇ mm2 14 ... 3 16 ... 3 14 ... 6 16 ... 3
ὀ₧Ẵסּ

ἀ M 4 M 4 M 4
Ẵ ▼ 4)

3RT19 46-4GA07

1) Ἤ ở Ȗ 0.4 kAŁ
2) Ẵ  ź 1 mm2  Ȇ Ŏ

     ŏȆᵶ Ῠ Ŏ Ḽ Ḽ ╪ŏŁ

ᵶ

3) ₿ NS K2004 ᴈỒ4/44 Ł

4) Ἧ  3RV1.4 ᵶ Ồ 1/28 Ł
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3RV1 Ἧ Ṭ Ἧ Ȇ ╪

╤ ở Ł΅Ἧ ῾ ởֹו

(AC400V ⁪ Ẋ 45kW) ╨ ῥ  (ὒ

ἄở Ẋ 100A) Ẽ ἋȆἯ ∫ ╨Ἤ

Ł♩ם

₆Ḃ

Ἧ ⅜‡ Ȕ

Ə  S00⅜‡ -

Ἠ 45 mmȆ

Ẋὒἄở  12 AŁ

ở AC 400 V Ȇ Ẽ ῾ ởἋ

וֹ Ẇ 5,5 kWŁ

Ə  S0⅜‡ -

Ἠ 45 mmȆ

Ẋὒἄở  25 AŁ

ở AC 400 V Ȇ Ẽ ῾ ởἋ

וֹ Ẇ 11 kWŁ

Ə  S2⅜‡ -

Ἠ 55 mmȆ

Ẋὒἄở  50 AŁ

ở AC 400 V Ȇ Ẽ ῾ ởἋ

וֹ Ẇ 22 kWŁ

Ə  S3⅜‡ -

Ἠ 70 mmȆ

Ẋὒἄở  100 AŁ

ở AC 400 V Ȇ Ẽ ῾ ởἋ

וֹ Ẇ 45 kWŁ

⁪

3RV1 Ἧ ᴂ תּ Ẽŀὺ

∫  ň ởṜ Ἤ Ł

∫ ở   ῥ╤ở ἄŁ

ԏὒἄở 13ᴀ ἄ ם ὃ∫

ởἋֹו Ἃở Ł

ᴮ ᴩם♩ẼἯ 20ᴀẼὒἄở

ἄȆ ᾈ ‎Ẽᴮ ở Ẵ Ἧ

Ł

Ἠ ᾪȆ ἴ ἄở

Ẽữ Ł

ᴺ

Ḓ Ẽ Ề תּ 7.2ᴀ ⁄

ở Ẽ  (tA)(  IEC 60 947-4):

Ề  10 A 2 sȖ tAȖ 10 s

Ề  10 4 sȖ tAȖ 10 s

Ề  20 6 sȖ tAȖ 20 s

Ề  30 9 sȖ tAȖ 30 s

Ṣ ǻ

ᶁ ₆וֹ

S00 Ἧ ∫ ‬ Όᶁ ₆︣וֹ Ȇ S0ŀ S2

╨ S3 Ἧ ∫ ᶁ ₆︣וֹ Ł ∟Ἧ

Ȇ ᶁ ₆וֹ Ⱶẵ ᴷ

Ἃ Ł Ἧ ᴟ╪ Ȇ ᶁ ₆וֹ

Ἃᾅ ῟ ẵ0 Ȇ ᾈ ₨ Ḷ Ȇ

ᶁ Ἧ ᴟ╪Ł

Ἧ ᵱ ᶁ ₆וֹ Ȇ ∫ ╠ ₿

ḯ ‬ở ╠Ȇ Ἧ Ł

ᶁ ₆Ἒוֹ ∫ ‬₰ ᴅ ἄ Ἧ

 (₀ⱱ 3.5  4.5 mm)Ł

Ἧ Ẽ‪ ⁪ ῄ╪ IEC60 947-2 Ł

ᶁ

3RV1 Ἧ ╩ ☺Łԏᾪᴟᾇ

ᶩᶁ ⱱ ( ᷄ӾȆ Ῑ

סּ ⌂ )Łԍ ﬞ᷄╨ᶷ ᶧ Ȇ

⁭╪ Ẽ Ł3RV1 Ἧ Ṫἁᵧּסỏᵧ

Ố Ł

Ἧ ₆ Ẽᴴ Ȇ ⱱ ἨȆ Ẋᾞ

Ἧ Ȇ Ἃ ở ╨ ᴩ

╨ ᶑẵŁ

3RV1 Ἧ IT  (IT )Ł

Ȇ  (  NS K2004 

ᴈỒ 4/9 )Ł

ᴭ ὒἄ⁪ ẼởἋֹוȆ ⁄ ở ŀ

Ἃở ở ᾭ ‭ᵣ ẼȆ ṢȆ

S00 Ἧ

ẏ ᶲ Ἃ ῐ Ḽ

Ẽᶈ

ᴷ‡ ẼởἋֹוὒἄ ẑᴷ Ẵ ŁẔם

♩ởἋֹוẼ ὒἄ ╨ Ἃ ἴ ╪

ẼἯ ᾏᶩ ẼŁ ╪ᴮ

♩ם Ἧ Ł

ᾈ ἴἯ ῾ὠᶢ Ẽ∫ ȆἯ

΅ ḽ Ȇ ם ở ∫

Ẵ Ł

Ἤ ♩ם

ḯ Ἤ Ȇ3RV1 Ἧ ẼἬ ₨

Ẽ ╤ ở ⁭ởכ ‪ Ȇ ᾈ

⌂Ẽ ᵥ ẊŁ

Ṣ ԍ ớȆ ᵣּׂשḯ ″‎ẼἯ ở Ȇ

 50kA ּ100סkA Ἧ ᾞἯ ẼἯ Ṫ

 AC400Vở ẼἬ ᾞἯŁ

ởἋֹםו♩

3RV1 Ἧ Ẽ ♩ם

῾ ởἋֹוŁ ṢȆἯ ởἋֹוἯ

Ł

Ẕם♩ởἋֹוẼὒἄở  In Ἠ ἄŁἬ

ở Ẽḯᶭ ₿ ἄὒἄở Ẽ

13 ᴀŁ΅ ởἋֹו ἋȆ ẻẵ ẩ

Ẽם♩Ł

Ἧ ẼἯ ם♩ם ẩḯ Ἧ

∫ ȆἯ Ł ∫ ᾍ

ẼἯ ᶩῄ╪ 10 ם♩ ᴺŁ

ὠȆS2 ⅜‡╨ S3 ⅜‡ẼἯ  20 

ȆṪὠ♩ם ởἋֹו Ẽ ἋŁ

♩ם

3RV1 Ἧ ởἋֹםו♩Ȇ ╪ Ł♩ם

ᾈ ἴἯ ὠᶢ Ẽ∫ Ȇ ‬

Ẵở ם Łἴ ẚ ῥ Ẽ

ȆẴở ΅ṅ Ł

₿ Ἧ  ( EMERGENCY-OFF) ₿

Ἧ  3RV10Ȇ3RV11Ȇ3RV13Ȇ3RV14 3RV16

Ẽ‪ ⁪ ῄ╪ IEC 60 947-2 ᴴ Ł ṢȆ

 IEC 60 204-1ᴴ Ȇ ₿

Ἧ  ( EMERGENCY-OFF) ₿Ł

3RV29 .6-2. ᶁ ₆וֹ ῄ╪‪

⁪ Ẽ Ł

ᶢ
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1

1

ᶢ

/ở Ȇ Ȇ  I2t Ẽ ῄ╪ DIN VDE 0660 ּס

IEC 60 947 ᴴ Ł

DC ╨⁭ở  0-400Hz AC Ẽὺ ∫ Ōaōסּ)   )

Ẽ /ở Ł

Łὠ ∫ Ẽ

25%Ł

ᶩ⁄ Ȇ Ẽ ‬ ἄ Ἒẏ ῥ Ł ẚ♩ם

ῥ DC ῥ סּ Ȇ ‬ Ẵở ΅ᵱ ṅ Ł

ῥ 3 סּ 2   3 ᴀ ἄở Ẽ Ẋ ᶖ Ş20%Ȇ

ῄ╪ DIN VDE 0165 ᴴ Ł

∫ở ởṜ Ẽ  (Ἤ ȆŌnō תּ ( ὒἄ

ở  In Ȇ΅ ᴷ ữ∫ ẼἯ Ẽ ἄὼ Ẽ Ẋ Ł

∟ở ἄ Ẽ ở ∫ἴ Ẽ Ł

ởṜ∫ ╪  50/60 HzŁἴ ễ  16 2/3 Hz Ẽ ễ

Ȇ‎Ẇ 400 Hz Ẽ ‎ Ȇ  (DC)Ȇ ΅ ╪ Ẽ

Ł ἄἯ Ẽ ἄẼ ἄὼ ₿Ł ὠȆ

ἴ ở ὼ ẼἯ Ẽ ᴷ Ȇ΅ ẼŁ

/ở I2t ∫Ŏ ḏᵧŏ

(E- mail: nst.technical-assistance@siemens.de) ἅ₇Ł

3RV10 ẼỜ /ở

ở

ᵧ

Ἧ

3RV10..

3RV1ň Ẇ 100A
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1
3RV1ň Ẇ 100A

3RV1 Ἧ Ȇ⅜‡ S00 3RV1 Ἧ Ȇ⅜‡ S0

3RV10 11, 3RV16 3RV10 21, 3RV13 21, 3RV14 21

3RV1 Ἧ ȆS2⅜‡

3RV10 31, 3RV13 31, 3RV14 31

1) 2  ᶈ ῐ Ḽ

2) ╠ ₿ (S0-S3) ּסᶈ ῐ Ḽ Ȇ

4  (S00-S3)

3) ῐ

4) ▼ ῐ Ḽ

5) ἀԍ ᶍ

6) ẏᶲ Ἃ ῐ Ḽ Ẽ

7) ֹ

8) 35mm ᴴ ԍ Ẵ→Ȇῄ╪EN 50 022

9) ԍ  35 mm ᴴ ԍ Ẵ→Ȇ

EN 50 022 ᵱ 15mm ‎Ȇּס

EN 50 023 ᵱ 75mm‎Ł

10) 4 mm ἀ

11) Ἧ ₀ⱱ

3.5  4.5 mm

3RV1 Ἧ ȆS3⅜‡

3RV10 4, 3RV13 4

ḘṾ

ḘṾ



SIRIUSȂ ȃ3RV1 Ἧ

1/33

1

1
ԍ Ῠ

ԍ ╨⁪

3RV1 Ἧ ἴ ḼớŁ ẻנּ ẊẼ כּ Ȇῐ ₿ῐ Ḽ ŀ ╠ ₿ŀῐ

ἠ ᴂŁ  ᵧ ԏ ᵣ ⁄ ẵ ₿ Ł

▼ ῐ Ḽ 1 ⱵḼớ

1 NO+ 1 NC ῐ Ḽ ▼ Ốᶍ ŁἯ Ẽ ἨםḏᵣᴮŁ

סּ

2 NO

סּ

1 ⱵḼớ   ICO

ᶈ ᶈ ῐ Ḽ ‬ῐ Ḽ Ẽ ‬Ṫᶈ Ἧ Ł

(2 ‬Ḽớ) ῐ Ḽ ẼḼớ Ἧ Ẽ Ḽ ╨Ἧ Ł

1 NO + 1NC

סּ

2 NO

סּ

2 NC  2 ἴḼớẼᶈ ῐ Ḽ Ἠ  9 mmŁ

ᶈ ῐ Ḽ ‬Ἧ Ẽᶈ ԍ ‬ῐ Ḽ Ȇ

(4 ‬Ḽớ) ῐ Ḽ ẼḼớ Ἧ Ẽ Ḽớ ╨Ἧ Ł

2 NO + 2 NC

4ἴḼớẼᶈ ῐ Ḽ Ḽ Ἠ  18 mmŁ

╠ ₿ ẏ ᶁ ₆Ẽוֹ ‬Ἧ Ẽᶈ ԍ ‬ ╠ ₿Ł

╪ S0, S2 ╨ S3 ⅜‡ ╠ ₿ ‬ ớ Ł ╠ ₿ ‬Ḽ Ł

1NO  + 1 NC ‬Ḽ ╠ḼὨȆ Ἤ ŀ∫ ⱳ ῐ ᾍŁ

Ἤ 1 NO  + 1 NC ‬Ḽ Ἤ Ὠ Ἃ Ł ᵄ Ἧ ╠Ł

₈ Ἤ ḯ ☻ ṥ Ἧ Ȇ ₨ Ḷ☻Ȇ ἄ Ἃ ע

₿῟ Ł

╠ ₿ Ἠ  18 mm

ᶈ ᾞ ᾞἯἯ Ł ᾍ Ἤ ởŁ1)

סּ

ẩở Ἧ Ȇ Ἧ Ȇ ᾈ ở ῟ד ᶩ ởἋֹוẏ₨ Ố ἋŁ Ἧ

Ł

╪ ∫ ẩẼŀ  DIN VDE 0113 Ẽ ԏ  (EMERGENCY STOP) 

 (EMERGENCY STOP) Ἧ Ȇῄ╪ IEC60204-1Ł

סּ

⁪ ᵣẏᶲ Ἃ ῐ Ḽ Ẽ ᵣ ẼῨ ⁪ :

ẏᶲ Ἃ ῐ Ḽớ (2 ᶩ NO)

ῐ Ḽ  OFF ẉ ἯởȆṪὠ Ἧ⁪ ╟Ł Ἧ ḽ Ŏ ŏ

Ȇᵣ ם ῐ Ḽ ẉ Łᶲ Ḽ Ἧ ᴟ╪Ł

ῐ Ẽ Ἠ  18 mm

ἁᵧ Ἧ ԍ S0╨ S2⅜‡Ἧ Ẽ ᵧ ḽŁ

S0 ╨ S2 ⅜‡

ở ở ∫ Ἧ Ł Ἧ ḽ Ἧ Ȇᶍ ᵭ ֢ Ȇ Ἧ

Ẽ 3 ‬ ‪ Ȇᶍ ᵭ ֢ ȆḞּםר♩ⱥᾞớ ḷ Ȇᵊ ₰ ₪ἄ ᾈ

ᶍ Ẽ ᶍ Ł

1)  Ȕở Ồ 1/35 Ł

Ȕ

‬Ἧ ὀ Ῠ ԍ

Ȕ4ἴẏῐ Ḽ Ẽῐ

Ḽớ

Ȕ

Ə ῐ Ḽ  (2‬Ḽớ)

  ╠ ₿ ẚἠԍ סּ

  ԍ Ł

Ə ‬Ἧ ὀ Ῠ ԍ

  : 4 ‬ẏῐ Ḽ Ẽῐ Ḽớ

Ȕ

Ἧ ῴ▼ ῐ Ḽ Ẽ

Ł ṢȆ ∟ ‪

ẼⱧȆ ᶈ ῐ Ḽ

Ȇּס ῐ Ḽ ₪ἄ Ȇᵣ

ԍ ‪ Ł

Ȕ

Ə ‬Ἧ ԍ ‬ῐ

   Ł

Ə Ῠ ᵣ ԍ

  ∫ ở ⁪ Ẽ 3RV11

  Ἧ Ẽ ᶈŁ

Ῠ
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1
ԍ Ῠ

S00 Ἧ  ẏ ԍ Ῠ

Ἧ ȆS0ȆS2 ּס S3⅜‡Ȇẏ ԍ Ῠ

ԍ Ῠ ╪⅜‡

 7 ╠ ₿ S0 ... S3

 8 ‪ S0 ╨ S2

ԍ Ῠ ╪⅜‡

6.1 S0 ... S3

ῐ Ḽớ S00

6.2

ῐ Ḽớ

ԍ Ῠ  ╪ ⅜‡ S00 ... S3

1 ▼ ῐ Ḽ

2 ᶈ ῐ Ḽ  2‬Ḽớ

3 ᶈ ῐ Ḽ  4‬Ḽớ

4 ᾞ

5

Ῠ
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1

1
ԍ Ῠ

ᵧ

ᵧ

ᾞ

3RV19 02-1A

ẏᶲ ῐ Ḽớ

3RV19 12-1C

3RV19 22-1C

ᶈ ῐ Ḽ

ẏ 4 ‬Ḽớ

3RV19 01-1J

ᾞ

3RV19 02-1D

▼ ῐ Ḽ

3RV19 01-1D 3RV19 01-1E 3RV19 01-1F

3RV19 01-1G 3RV19 01-2E

ᶈ ῐ Ḽ ╠ ₿

ẏ 2 ‬Ḽớ

3RV19 01-1A 3RV19 01-1B 3RV19 01-1C 3RV19 21-1M

3RV19 01-2A 3RV19 01-2B 3RV19 01-2C

S0ȕS1ȕS2  OFF ԏ

Q1 Ἧ

S Ἧ  Q1 ῐ Ḽ

F1ȕF2 Ἧ  (gL/gG)

Ẋ 10 A

F3 ᾞ

F4

Ờ ở

ở
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1
ԍ ẼῨ

Ờ ở

3RV1 Ἧ  ẏ  3RV19 21-1M ╠ ₿

H1: ŎἬ ŏ ╠

H2: Ŏ∫ ŏ Ŏῐסּ╠ ŏ ╠

H1ȕH2 Ế

F1 Ἧ  (gL/gG) Ẋ 10 A

Q1 Ἧ

S1 ╠ ₿
ἠ ẼŎ ŏ╨ŎἬ ŏ ╠

Ẽԏ סּ  (EMERGENCY STOP)

ԏ Ἧ

ᶲ Ἃ ῐ Ḽớ Ἧ ḽ ŎOFFŏ ẉ Ȇ

Ἧ Ẽ ở ȆṪὠᴦ Ἧ

Ẽ⁪ ╟Ł

Ἧ Ŏ ŏ Ȇᵣ ם ḼớἯ Ł

F1ȕF2 Ἧ  (gL/gG) Ẋ 10 A

Q1 Ἧ

F4

S1ȕS2ȆS3  OFF ԏ

ḘṾ

‪

3RV19 28-1A 3RV19 38-1A

Ἧ ⅜‡ S0 Ἧ ⅜‡ S2

₿ῐ Ḽ ŀ ╠ ₿╪ῐ ḘṾ Ȇ

Ồ 1/32 Ł

Ờ ở

ở
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1

1

Ῠ ḘṾ

ḘṾ

3RV19 15-2. . 3 

S00 ╨ S0 Ἧ Ȇ  55 mm

3RV19 15-2AB ẏ Ῠ Ẽ 2 ‬Ἧ

3RV19 15-2BB ẏ Ῠ Ẽ 3 ‬Ἧ

3RV19 15-2CB ẏ Ῠ Ẽ 4 ‬Ἧ

3RV19 15-2DB ẏ Ῠ Ẽ 5 ‬Ἧ

3RV19 15-3. . 3 

S00 ╨ S0 Ἧ Ȇ  63 mmŁ

3RV19 15-3A ẏ Ῠ Ẽ 2 ‬Ἧ

3RV19 15-3C ẏ Ῠ Ẽ 4 ‬Ἧ

3RV19 35-1. . 3 

S2 Ἧ Ȇ  55 mmŁ

3RV19 35-1A  2 ‬Ἧ

3RV19 35-1A  3 ‬Ἧ

3RV19 35-1C  4 ‬Ἧ

Ῠ

3RV19 15-1. . 3 

ἴ S00 ╨ S0 Ἧ Ȇ  45 mmȆ

3RV19 15-1AB  2 ‬Ἧ

3RV19 15-1BB  3 ‬Ἧ

3RV19 15-1CB  4 ‬Ἧ

3RV19 15-1DB  5 ‬Ἧ
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1
Ῠ

3RV19 35-3. . 3 

S2 Ἧ Ȇ  75 mm

3RV19 35-3A ẏ Ῠ Ẽ 2 ‬Ἧ

3RV19 35-3V ẏ Ῠ Ẽ 3 ‬Ἧ

3RV19 35-3C ẏ Ῠ Ẽ 4 ‬Ἧ

3RV19 15-5. 3 Ἣ 3RV19 25-5AB 3 Ἣ

3RV19 15-5A 3RV19 15-5B

ᵧ Ȇ ᵧ Ȇ ᵧ Ȇ⅜‡ S0

⅜‡ S00 ⅜‡ S00 ╨ S0

a) 3RV1. 1 19 mm

3RV1. 2 23 mm

3RV19 35-5A 3 Ἣ    3RV19 15-5DB 

 S2 ⅜‡Ἧ    ⅜‡  S0Ȃ ȃẵ S00Ȃ ȃẼἯ Ẽ 3 

Ῠ ḘṾ

ḘṾ
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1

1
ᶁ ₆וֹ

3RV29 26-0. ֹ₆ו

3RV29 26-0B

3RV29 26-0C

Ἤ 4)Ȇ ╪⅜‡  S0ȆS2ȆS3 ẼἯ

1) Ἧ Ŏ0ŏ Ȇ₀ⱱ Ẋ

 8 mm

2) ԍ

3) ᴂ ᶪ 330mmȕ Ἤ ᶪ

Ł

4) ᴂ ᶪ 130mmȕ Ἤ ᶪ

Ł

5) ỐἫ  35 mm2 ╨ 330 mm 

Ł

3RV29 26-0K

3RV29 26-0L

ᶪ  (┌ )3)Ȇ ╪ ⅜‡  S0ȆS2ȆS3 ẼἯ

Ῠ ḘṾ

ḘṾ
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1

ᴂ
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新一代 SIRIUS（进口）3RT2 接触器

概述

选型和订货信息

技术参数

尺寸图

SIRIUS（进口）3RT1 接触器

概述

选型和订货信息

技术参数

尺寸图

铁路专用接触器

概述

选型和订货信息

技术参数

3TC 直流接触器

概述

选型和订货信息

技术参数

接触器 2
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介绍

概述

型号

规格

3RT20 1
S00

3RT20 2
S0

3RT20 接触器

型号 3RT20 15 3RT20 16 3RT20 17 3RT20 18 3RT20 23  3RT20 24 3RT20 25 3RT20 26 3RT20 27 3RT20 28

页数 2/4, 2/6, 2/8 2/5, 2/6, 2/8

AC-3

Ie/AC-3/400 V A 7 9 12 16 9 12 17 25 32 38

400 V
230 V
500 V
690 V
1000 V

kW
kW
kW
kW
kW

3
2.2
3.5
4
－

4
3
4.5
5.5
－

5.5
3
5.5
5.5
－

7.5
4
7.5
7.5
－

4
3
4.5
5.5
－

5.5
3
7.5
7.5
－

7.5
4
10
11
－

11
5.5
11
11
－

15
7.5
18.5
18.5
－

18.5
7.5
18.5
18.5
－

AC-4（Ia = 6×Ie）

400 V
400 V（200 000 次操作寿命）

kW
kW

3
1.15

4
2

4
2

5.5
2.5

4
2

5.5
2.6

7.5
3.5

7.5
4.4

11
6

11
6

AC-1（40 ºC，≤ 690 V）

I e                                             A 18 22 22 22 40 40 40 40 50 50

接触器附件

辅助触点 前装

侧装

3RH29 11
3RH29 11

（2/10 页）

（2/10 页）

3RH29 11
3RH29 21

（2/10 页）

（2/10 页）

浪涌抑制器 3RT29 16 （2/11 页） 3RT29 26 （2/11 页）

可逆接触器组合附件

机械联锁模块（含连接夹） 3RA29 12-2H 3RA29 22-2H

3RU21 热过载继电器

3RU21，热过载继电器，CLASS 10 3RU21 16 0.11 ... 16 A (第 4 章) 3RU21 26    1.8 ... 40 A（第 4 章）

3RV20 电动机保护断路器

型号

连接模块

3RV20 11
3RA19 21，

3RA29 11

0.11 ... 16 A (第 1 章)
 (第 1 章)

3RV20 21
3RA29 21

11 ... 40 A（第 1 章）

（第 1 章）



2/3
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通用数据

概述

S00/S0 规格，最大至 18.5 kW

标准

IEC 60947-1，EN 60947-1，

IEC 60947-4-1，EN 60947-4-1

IEC 60947-5-1，EN 60947-5-1（辅助触点）

3RT2 接触器经过气候测试，适用于全球任何气候条件。

设备应用的环境与标准的工业环境（EN 60721-3-3 所规定）不

同时，需要考虑环境对产品可靠性和使用寿命的影响，并采取

相应的防护措施。如有必要请联系西门子技术支持。

3RT2 接触器具有 EN 50274 中规定的“指触防护”功能。 

加装辅助触点

S00 规格接触器本体集成 1 个辅助触点（1NO 或 1NC）。

S0 规格接触器本体集成 2 个辅助触点（1NO + 1NC）。

所有规格接触器均可继续加装可拆卸的辅助触点块。

触头可靠性

在电压不超过 110 V 或者电流不超过 100 mA 的情况下进行切

换，3RT2 接触器上的辅助触点或者 3RH2 中间继电器具有极高

的可靠性。

这些触头同时也符合固态电路使用要求，17 V 电压下最小接通电

流 1 mA。

电机参考功率

样本中提到的电机功率是参考电机轴输出功率（依据铭牌）。

额定控制电压

所有的接触器都有直流 DC 或者交流 AC 操作的型号。

浪涌抑制

3RT2 接触器可以提供阻容吸收（RC）、压敏电阻、抑制二极管以

及二极管组合（齐纳二极管与二极管组合）四类浪涌抑制器，用

于抑制线圈浪涌。

注意：

使用浪涌抑制器抑制线圈过电压，会造成接触器常开触点 NO 分断延

时以及常闭触点 NC 接通延时（抑制二极管将增加延时 6 到 10 倍，二

极管组合将增加延时 2 到 6 倍，压敏电阻将增加延时 2 到 5 ms）。

订货号位数 第 1-3 位
□ □ □

第 4 位
□

第 5 位
□

第 6 位
□

第 7 位
□ －

第 8 位
□

第 9 位
□

第 10 位
□

第 11 位
□

第 12 位
□

SIRIUS 系列接触器  3 R T

新一代 SIRIUS 2

设备类型（0 = 3 极电机开关接触器） □

接触器规格（1 = S00，2 = S0 ... 7=S12） □

规格内的功率等级（例如 27 = 15 kW，S0） □

连接端子方式（1 = 螺钉） □

操作方式/线圈类型（例如 A = 交流操作，标准型） □

额定控制电压（例如 N2 = 220 V，50/60 Hz） □ □

辅助触点（例如 S0: 0 = 集成 1 NO + 1 NC） □

示例  3 R T 2 0 2 7 － 1 A N 2 0

注意：

此处订货号含义解释仅供参考，详见“选型和订货信息”。

订货号含义
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3RT20 接触器，3 极，3 ~ 18.5 kW

选型和订货信息

交流操作

额定值 集成辅助触点

  
额定控制电压

Us

（交流 50/60 Hz）

螺钉接线端子

订货号

弹簧式接线端子

订货号

AC-2 及 AC-31)，Tu：至 60 ºC AC-1，Tu：40 ºC

400 V 条件下的

额定工作电流 Ie 
400 V/50 Hz 条件下

的电动机额定功率 P
690 V 条件下的

额定工作电流 Ie 

A kW A NO NC V 

螺钉安装或 35 mm 标准导轨安装

S00 规格 

7 3 18 1 － 24
110
220

3RT20 15-1AB01
3RT20 15-1AF01
3RT20 15-1AN21

3RT20 15-2AB01
3RT20 15-2AF01
3RT20 15-2AN21

－ 1 24
110
220

3RT20 15-1AB02
3RT20 15-1AF02
3RT20 15-1AN22

3RT20 15-2AB02
3RT20 15-2AF02
3RT20 15-2AN22

9 4 22 1 － 24
110
220

3RT20 16-1AB01
3RT20 16-1AF01
3RT20 16-1AN21

3RT20 16-2AB01
3RT20 16-2AF01
3RT20 16-2AN21

－ 1 24
110
220

3RT20 16-1AB02
3RT20 16-1AF02
3RT20 16-1AN22

3RT20 16-2AB02
3RT20 16-2AF02
3RT20 16-2AN22

12 5.5 22 1 － 24
110
220

3RT20 17-1AB01
3RT20 17-1AF01
3RT20 17-1AN21

3RT20 17-2AB01
3RT20 17-2AF01
3RT20 17-2AN21

－ 1 24
110
220

3RT20 17-1AB02
3RT20 17-1AF02
3RT20 17-1AN22

3RT20 17-2AB02
3RT20 17-2AF02
3RT20 17-2AN22

16 7.5 22 1 － 24
110
220

3RT20 18-1AB01
3RT20 18-1AF01
3RT20 18-1AN21

3RT20 18-2AB01
3RT20 18-2AF01
3RT20 18-2AN21

－ 1 24
110
220

3RT20 18-1AB02
3RT20 18-1AF02
3RT20 18-1AN22

3RT20 18-2AB02
3RT20 18-2AF02
3RT20 18-2AN22

其它线圈规格参见 2/7 页。

1 ) 常见使用类别的含义：

接触器

交流

AC-1：无感或微感负载、电阻炉

AC-2：绕线式感应电动机的起动、分断

AC-3：鼠笼型感应电动机的起动、运转中分断

AC-4：鼠笼型感应电动机的起动、反接制动或反向运转、点动

直流

DC-1：无感或微感负载、电阻炉

DC-3：并励电动机的起动、反接制动或反向运转、点动、电动机在动态中分断

DC-5：串励电动机的起动、反接制动或反向运转、点动、电动机在动态中分断

辅助触点和中间继电器

交流

AC-11：控制交流电磁铁负载

AC-12：控制电阻性负载和光电耦合隔离的固态负载

AC-14：控制小型电磁铁负载（≤ 72 VA）

AC-15：控制电磁铁负载（> 72 VA）

直流

DC-12：控制电阻性负载和光电耦合隔离的固态负载

DC-13：控制电磁铁负载

3RT20 1.-1A. . . 3RT20 1.-2A. . .
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额定值 集成辅助触点

  
额定控制电压

Us

（交流 50/60 Hz）

螺钉接线端子

订货号

弹簧式接线端子

订货号

AC-2 及 AC-3，Tu：至 60 ºC AC-1，Tu：40 ºC

400 V 条件下的

额定工作电流 Ie 
400 V/50 Hz 条件下

的电动机额定功率 P
690 V 条件下的

额定工作电流 Ie 

A kW A NO NC V 

螺钉安装或 35 mm 标准导轨安装

S0 规格 

9 4 40 1 1 24
110
220

3RT20 23-1AC20
3RT20 23-1AG20
3RT20 23-1AN20

3RT20 23-2AC20
3RT20 23-2AG20
3RT20 23-2AN20

12 5.5 40 1 1 24
110
220

3RT20 24-1AC20
3RT20 24-1AG20
3RT20 24-1AN20

3RT20 24-2AC20
3RT20 24-2AG20
3RT20 24-2AN20

17 7.5 40 1 1 24
110
220

3RT20 25-1AC20
3RT20 25-1AG20
3RT20 25-1AN20

3RT20 25-2AC20
3RT20 25-2AG20
3RT20 25-2AN20

25 11 40 1 1 24
110
220

3RT20 26-1AC20
3RT20 26-1AG20
3RT20 26-1AN20

3RT20 26-2AC20
3RT20 26-2AG20
3RT20 26-2AN20

32 15 50 1 1 24
110
220

3RT20 27-1AC20
3RT20 27-1AG20
3RT20 27-1AN20

3RT20 27-2AC20
3RT20 27-2AG20
3RT20 27-2AN20

38 18.5 50 1 1 24
110
220

3RT20 28-1AC20
3RT20 28-1AG20
3RT20 28-1AN20

3RT20 28-2AC20
3RT20 28-2AG20
3RT20 28-2AN20

3RT20 接触器，3 极，3 ~ 18.5 kW

交流操作

其他线圈规格参见 2/7 页。

选型和订货信息

3RT20 2.-1A..0 3RT20 2.-2A..0 
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额定值 集成辅助触点

  
额定控制电压

Us（直流）

螺钉接线端子

订货号

弹簧式接线端子

订货号

AC-2 及 AC-3，Tu：至 60 ºC AC-1，Tu：40 ºC

400 V 条件下的

额定工作电流 Ie 
400 V/50 Hz 条件下

的电动机额定功率 P
690 V 条件下的

额定工作电流 Ie 

A kW A NO NC V 

螺钉安装或 35 mm 标准导轨安装

S00 规格 

7 3 18 1 － 24
220

3RT20 15-1BB41
3RT20 15-1BM41

3RT20 15-2BB41
3RT20 15-2BM41

－ 1 24
220

3RT20 15-1BB42
3RT20 15-1BM42

3RT20 15-2BB42
3RT20 15-2BM42

9 4 22 1 － 24
220

3RT20 16-1BB41
3RT20 16-1BM41

3RT20 16-2BB41
3RT20 16-2BM41

－ 1 24
220

3RT20 16-1BB42
3RT20 16-1BM42

3RT20 16-2BB42
3RT20 16-2BM42

12 5.5 22 1 － 24
220

3RT20 17-1BB41
3RT20 17-1BM41

3RT20 17-2BB41
3RT20 17-2BM41

－ 1 24
220

3RT20 17-1BB42
3RT20 17-1BM42

3RT20 17-2BB42
3RT20 17-2BM42

16 7.5 22 1 － 24
220

3RT20 18-1BB41
3RT20 18-1BM41

3RT20 18-2BB41
3RT20 18-2BM41

－ 1 24
220

3RT20 18-1BB42
3RT20 18-1BM42

3RT20 18-2BB42
3RT20 18-2BM42

螺钉安装或 35 mm 标准导轨安装

S0 规格

9 4 40 1 1 24
220

3RT20 23-1BB40
3RT20 23-1BM40

3RT20 23-2BB40
3RT20 23-2BM40

12 5.5 40 1 1 24
220

3RT20 24-1BB40
3RT20 24-1BM40

3RT20 24-2BB40
3RT20 24-2BM40

17 7.5 40 1 1 24
220

3RT20 25-1BB40
3RT20 25-1BM40

3RT20 25-2BB40
3RT20 25-2BM40

25 11 40 1 1 24
220

3RT20 26-1BB40
3RT20 26-1BM40

3RT20 26-2BB40
3RT20 26-2BM40

32 15 50 1 1 24
220

3RT20 27-1BB40
3RT20 27-1BM40

3RT20 27-2BB40
3RT20 27-2BM40

38 18.5 50 1 1 24
220

3RT20 28-1BB40
3RT20 28-1BM40

3RT20 28-2BB40
3RT20 28-2BM40

3RT20 接触器，3 极，3 ~ 18.5 kW

直流操作

其他线圈规格参见 2/7 页。

3RT20 2. -1B.403RT20 1 . -1B .4.

选型和订货信息
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3RT20 接触器，3 极，3 ~ 18.5 kW

额定控制电压（更改订货号的第 10 和 11 位）

额定控制电压 Us 
接触器型号 3RT20 1,

3RH2
3RT20 2

S00/S0 规格

交流操作 1）

50 Hz 线圈（S00 规格例外：50/60 Hz）

24 V AC B0 B0

42 V AC D0 D0

48 V AC H0 H0

110 V AC F0 F0

230 V AC P0 P0

400 V AC V0 V0

50/60 Hz 线圈 

24 V AC B0 C2

42 V AC D0 D2 

48 V AC H0 H2 

110 V AC F0 G2

220 V AC N2 N2

230 V AC P0 L2

直流操作 1）

24 V DC B4 B4

48 V DC W4 W4

110 V DC F4 F4

220 V DC M4 M4

示例

交流操作 3RT20 25-1AN20 带 50/60 Hz 电磁线圈，额定控制电压 220 V AC

直流操作 3RT20 24-1BB40 额定控制电压 24 V DC

1）线圈工作电压范围：0.8 ~ 1.1×Us。

选型和订货信息
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额定值 集成辅助触点
  

额定控制电压
Us（直流）

弹簧式接线端子
订货号

AC-2 及 AC-3，Tu：至 60 ºC AC-1，Tu：40 ºC

400 V 条件下的
额定工作电流 Ie 

400 V/50 Hz 条件下
的电动机额定功率 P

690 V 条件下的
额定工作电流 Ie 

A kW A NO NC V 

螺钉安装或 35 mm 标准导轨安装

S00 规格 

不含分压电阻1）

12 5.5 22 1 － 24
110

3RT20 17-2KB41
3RT20 17-2KF41

－ 1 24
110

3RT20 17-2KB42
3RT20 17-2KF42

含分压电阻2）

12 5.5 22 － 13） 24
110

3RT20 17-2KB42-0LA0
3RT20 17-2KF42-0LA0

16 7.5 22 － 13） 24
110

3RT20 18-2KB42-0LA0
3RT20 18-2KF42-0LA0

螺钉安装或 35 mm 标准导轨安装

S0 规格

不含分压电阻1）

17 7.5 40 1 1 24
110

3RT20 25-2KB40
3RT20 25-2KF40

25 11 40 1 1 24
110

3RT20 26-2KB40
3RT20 26-2KF40

32 15 50 1 1 24
110

3RT20 27-2KB40
3RT20 27-2KF40

电子式操作机构2）

17 7.5 40 1 1 24
110

3RT20 25-2XB40-0LA2
3RT20 25-2XF40-0LA2

25 11 40 1 1 24
110

3RT20 26-2XB40-0LA2
3RT20 26-2XF40-0LA2

32 15 50 1 1 24
110

3RT20 27-2XB40-0LA2
3RT20 27-2XF40-0LA2

38 18.5 50 1 1 24
110

3RT20 28-2XB40-0LA2
3RT20 28-2XF40-0LA2

1） 不能再加装辅助触头，使用温度 >60 ºC 并排安装时需保留 10 mm 间隙。
2） 可再加装 4 极辅助触头，使用温度 70 ºC  以内并排安装时不需要保留间隙。
3） 该 NC 触点用于切换分压电阻。

3RT20 铁路专用接触器

直流宽电压线圈（0.7 ~ 1.25×Us），集成浪涌抑制器（S00 规格为二极管式，S0 规格为压敏电阻式），弹簧式接线端子

选型和订货信息

接触器 类型 3RT20 1. 3RT20 2. 3RT20 2.-2XB40-0LA2 3RT20 2.-2XF40-0LA2

环境温度
• 工作
•存储 

ºC 
ºC 

-40 ... +70
-55 ... +80

线圈操作电压范围 DC 0.7 ... 1.25 x Us 0.7 ... 1.3 x Us

线圈功耗 冷态 1.0 x Us

• 带分压电阻 - 吸合 
- 保持 

W 
W 

13
4

－
－

－
－

－
－

• 不带电压电阻 - 吸合 
- 保持 

W 
W 

2.8 
2.8 

4.5
4.5

－
－

－
－

• 电子式操作机构 - 吸合 
- 保持 

W 
W 

－
－

－
－

6.7 
0.8 

13.2
1.56

技术参数

3RT20 1.-2K.4. 3RT20 1.-2K.42-0LA0 3RT20 2.-2K.40 3RT20 2.-2X.40-0LA2
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附件

下图所示为 3RT2 接触器常用可加装附件（以 S0 规格为例），详细选型参见 2/10 ~ 2/11 页。

选型和订货信息
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额定工作电流 辅助触点数量 螺钉接线端子

订货号

弹簧式接线端子

订货号Ie/AC-15/AC-14

230 V 400 V 500 V 690 V

A A A A NO NC

前装辅助触头座

用于 S00/S0 规格接触器（3RT2.1/3RT2.2）和中间继电器（3RH2）

4 极辅助触头座

6 3 2 1 2 2 3RH29 11-1HA22 3RH29 11-2HA22

2 极辅助触头座

6 3 2 1 1 1 3RH29 11-1HA11 3RH29 11-2HA11

1 极辅助触头座（上接线）

6 3 2 1 1 － 3RH29 11-1AA10 －

侧装辅助触头座

用于 S00 规格接触器（3RT2.1）和中间继电器（3RH2），左边或右边

6 3 2 1 1 1 3RH29 11-1DA11 3RH29 11-2DA11

2 － 3RH29 11-1DA20 3RH29 11-2DA20

－ 2 3RH29 11-1DA02 3RH29 11-2DA02

用于 S0 规格接触器（3RT2. 2），左边或右边

6 3 2 1 1 1 3RH29 21-1DA11 3RH29 21-2DA11

2 － 3RH29 21-1DA20 3RH29 21-2DA20

－ 2 3RH29 21-1DA02 3RH29 21-2DA02

附件

选型和订货信息

3RH29 11-1AA10

3RH29 11-1HA22

3RH29 21-1DA..
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附件

控制电压 订货号

Us

浪涌抑制器，无 LED
S00 规格接触器 3RT2.1 和 3RH2 中间继电器

插装到接触器前面板

压敏电阻 AC 24 V ~ 48 V；DC 24 V ~ 70 V 3RT29 16-1BB00
AC 48 V ~ 127 V；DC 70 V ~ 150 V 3RT29 16-1BC00
AC 127 V ~ 240 V；DC 150 V ~ 250 V 3RT29 16-1BD00
AC 240 V ~ 400 V 3RT29 16-1BE00
AC 400 V ~ 600 V 3RT29 16-1BF00

阻容元件 AC 24 V ~ 48 V；DC 24 V ~ 70 V 3RT29 16-1CB00
AC 48 V ~ 127 V；DC 70 V ~ 150 V 3RT29 16-1CC00
AC 127 V ~ 240 V；DC 150 V ~ 250 V 3RT29 16-1CD00
AC 240 V ~ 400 V 3RT29 16-1CE00
AC 400 V ~ 600 V 3RT29 16-1CF00

抑制二极管 DC 12 V ~ 250 V 3RT29 16-1DG00

二极管组合 DC 12 V ~ 250 V 3RT29 16-1EH00
（二极管和齐纳二极管，用于直流操作）

S0 规格接触器 3RT2.2
插装到 接触器前面板

压敏电阻 AC 24 V ~ 48 V；DC 24 V ~ 70 V 3RT29 26-1BB00
AC 48 V ~ 127 V；DC 70 V ~ 150 V 3RT29 26-1BC00
AC 127 V ~ 240 V；DC 150 V ~ 250 V 3RT29 26-1BD00
AC 240 V ~ 400 V 3RT29 26-1BE00
AC 400 V ~ 600 V 3RT29 26-1BF00

阻容元件 AC 24 V ~ 48 V；DC 24 V ~ 70 V 3RT29 26-1CB00
AC 48 V ~ 127 V；DC 70 V ~ 150 V 3RT29 26-1CC00
AC 127 V ~ 240 V；DC 150 V ~ 250 V 3RT29 26-1CD00
AC 240 V ~ 400 V 3RT29 26-1CE00
AC 400 V ~ 600 V 3RT29 26-1CF00

二极管组合（用于直流操作） DC 24 V 3RT29 26-1ER00
DC 30 V ~ 250 V 3RT29 26-1ES00

3RT29 26-1..00

3RT29 16-1..00

选型和订货信息
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技术参数

技术参数

接触器主触点寿命

右图特性曲线显示接触器用于三相（AC-1/AC-3）电阻或感性负载

通断时主触点的寿命，取决于通断电流和额定工作电压。前提条

件操作机构为随机通断，即与电源系统的相位角之间没有同步。

AC-4 使用类别中的额定工作电流 I e（分断电流为额定工作电流

的 6 倍）设计为至少 20 万次的触点电寿命。如果不需要很长的

使用寿命，则可以提高工作电流 I e/AC-4 的数值。

对于混合型工作制，即正常通断（按照 AC-3 使用类别中额定工作

电流分断）与暂时的点动（按照 AC-4 使用类别中额定工作电流的

几倍分断）结合，则触点的寿命可以使用下面的方程进行估算：

X =A/(1+C*(A/B-1)/100)

其中：

X：混合工作制时触点寿命的次数

A：正常工作制（I a = I e）时触点寿命的次数

B：点动工作制（I a= 多倍 I e）时触点寿命的次数

C：点动操作次数占全部操作次数的百分比

图例：

PN ：鼠笼式三相电动机在 400 V 时的额定功率

I a：分断电流

I e：额定工作电流

S00 规格

S0 规格

操作次数

操作次数
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技术参数

技术参数

接触器 型号 3RT2
规格 S00 至 S0

辅助触点额定数据

依照 IEC 60947-5-1/EN 60947-5-1
此数据可以应用于接触器集成的触点以及加装的辅助触点块

额定绝缘电压 Ui（污染等级 3） V 690
约定发热电流 I th =
额定工作电流 Ie/AC-12

A 10

交流负载

额定工作电流 I e/AC-15/AC-14
•  额定工作电压 Ue 24 V

110 V
125 V
220 V
230 V
380 V
400 V
500 V
660 V
690 V

A
A
A
A
A
A
A
A
A
A

61)

61)

61)

61)

61)

3
3
2
1
1

直流负载

额定工作电流 I e/DC-12
•  额定工作电压 Ue 24 V

60 V
110 V
125 V
220 V
440 V
600 V

A
A
A
A
A
A
A

6
6
3
2
1
0.3
0.15

额定工作电流 I e/DC-13
• 额定工作电压 Ue 24 V

60 V
110 V
125 V
220 V
440 V
600 V

A
A
A
A
A
A
A

6
2
1
0.9
0.3
0.14
0.1

触点可靠性（17 V，1 mA）

依照 EN 60947-5-4
触点故障率 <10-8，即每 1 亿个操作周期小于 1 个故障

辅助触点寿命

假定操作机构是随机通断的，即与电源系统的相位角没有同步。

触点的寿命主要取决于分断电流。 
此特性曲线可以应用于：

• 3RT2 接触器集成辅助触点

• 加装的 3RH29 辅助触点

图例:
Ia = 分断电流

Ie = 额定工作电流

1） S00 规格本体集成辅助触点为 10 A。
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技术参数

接触器 型号 3RT20 15，3RT20 16 3RT20 17，3RT20 18
规格 S00 S00
宽度 mm 45 45

一般数据

允许安装位置

该接触器的设计用于在垂直安装表面上工作。

机械寿命 基本单元

基本单元加装辅助触点

操作

次数

30×106

10×106

电气寿命 参见第 2/12 页

额定绝缘电压 Ui（污染等级 3） V 690

额定冲击耐压 Uimp kV 6

线圈与主触点之间的安全绝缘

符合 IEC 60 947-1 附录 N
V 400

镜像触点

• 镜像触点是常闭触点，此触点不会与接触器主触点同时闭合。

可拆卸的辅助触点块以及接触器集成的辅助触点都满足此要求，

符合 EN 60947-4-1 附录 F
允许环境温度 工作时

储藏中

ºC
ºC

-25 ... +60
-55 ... +80

防护等级符合 EN 60947-1 附录 C
触摸防护符合 EN 50274

IP20，线圈部分 IP40
手指安全

抗振强度，矩形冲击 • 交流操作

• 直流操作

g/ms
g/ms

6.7/5 和 4.2/10
6.7/5 和 4.2/10

7.3/5 和 4.7/10
7.3/5 和 4.7/10

抗振强度，正弦冲击 • 交流操作

• 直流操作

g/ms
g/ms

10.5/5 和 6.6/10
10.5/5 和 6.6/10

11.4/5 和 7.3/10
11.4/5 和 7.3/10

控制回路

线圈工作电压范围 AC/DC 0.8 ... 1.1×Us

线圈功率消耗（线圈处于常温状态并且为 1.0×Us）

• 交流操作，50/60 Hz 吸合

功率因数 P.f.  
保持

功率因数 P.f.  

VA

VA

27/24.3
0.8/0.75
4.2/3.3
0.25/0.25

37/33
0.8/0.75
5.7/4.4
0.25/0.25

• 直流操作 吸合 = 保持 W 4 4

接触器 型号 3RT20 15 3RT20 16 3RT20 17 3RT20 18
规格 S00 S00 S00 S00

主回路

交流额定负载

AC-1 使用类别，通断阻性负载

• 额定工作电流 Ie 

• 三相负载额定数值 1) 
p.f. = 0.95（60ºC） 

Ie 负载时的最小导线截面积  

40 ºC，至 690 V 
60 ºC，至 690 V 
230 V 
400 V 
500 V 
690 V
40 ºC 
60 ºC 

A 
A
kW 
kW 
kW 
kW 
mm2 
mm2 

18
16
6.3
11
13.8
19
2.5
2.5

22
20
7.5
13
17
22
2.5
2.5

22
20
7.5
13
17
22
2.5
2.5

22
20
7.5
13
17
22
2.5
2.5

AC-2 和 AC-3 使用类别

• 额定工作电流 Ie 

• 滑差或鼠笼式电动机在 50 Hz 和
60 Hz 时的额定值

至 400 V 
440 V 
500 V
690 V 
230 V 
400 V 
500 V 
690 V  

A 
A 
A 
A
kW 
kW 
kW 
kW 

7
7
6
4.9
2.2
3
3.5
4

9
9
7.7
6.7
3
4
4.5
5.5

12
11
9.2
6.7
3
5.5
5.5
5.5

16
15
12.4
8.8
4
7.5
7.5
7.5

热负载容量 10s 电流值2） A  56 72 96 128
每相回路中的功率消耗 Ie/AC-3 W 0.42 0.7 1.24 2.2

1） 使用工业电炉或者电加热器之类的电阻加热设备

（加热过程中增加的功率消耗是计算在内的）。

2） 符合 IEC 60947-4-1。

技术参数
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技术参数

接触器 型号 3RT20 15 3RT20 16 3RT20 17 3RT20 18

规格 S00 S00 S00 S00

宽度 mm 45 45 45 45

主回路

交流额定负载

AC-4 使用类别（I a = 6×I e）

• 额定工作电流 Ie

• 滑差或鼠笼式电动机在 50 Hz 和 60 Hz 时的额定数值

至 400 V
400 V

A
kW

6.5
3

8.5
4

8.5
4

11.5
5.5

• 在下列参数下操作，接触器电气寿命可以保证 200000 次
操作周期：

－额定工作电流 Ie

－滑差或鼠笼式电动机在 50 Hz 和 60 Hz 时的额定值

至 400 V
690 V
230 V 
400 V 
500 V 
690 V

A
A
kW 
kW 
kW 
kW 

2.6
1.8
0.67
1.15
1.45
1.15

4.1
3.3
1.1
2
2
2.5

4.1
3.3
1.1
2
2
2.5

5.5
4.4
1.5
2.5
3
3.5

操作频率

操作频率 z（每小时操作次数）

• 不带热继电器的接触器 无负载操作频率 h-1 10000

操作频率 z'  与工作电流值 I ' 以及

工作电压 U'之间的关系：

z' = z • (Ie/I ') • (400 V/U')1.5 •1/h

额定操作

AC-1（交流/直流）

AC-2（交流/直流）

AC-3（交流/直流）

AC-4（交流/直流）

h-1

h-1

h-1

h-1

1000
750
750
250

• 带热继电器的接触器（平均值） h-1 15

导体截面积

主导线以及辅助导线（可以连接 1 或 2 根导线） 螺钉接线端子

• 实心导线

• 预制接线端子的细多股导线

• AWG导线, 实心或多股导线

• 连接端子螺钉

• 紧固扭矩

mm2

mm2

AWG

Nm

2×(0.5 ... 1.5)1); 2×(0.75 ... 2.5)1) 符合 IEC60947
最大 2×(0.5 ... 4)
2×(0.5 ... 1.5)1); 2×(0.75 ... 2.5)1)

2×(20 ... 16)1); 2×(18 ... 14)1); 2×12
M3（ 2 号米字型螺丝刀）

0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 lb.in)

主导线以及辅助导线（可以连接 1 或 2 根导线）

• 实心导线

• 预制接线端子的细多股导线

• 无预制接线端子的细多股导线

• AWG导线，实心或多股导线

mm2

mm2

mm2

AWG

弹簧式接线端子

2×(0.5 ... 4)
2×(0.5 ... 2.5)
2×(0.5 ... 2.5)
1×(20 ... 12)

1） 如果需要在一个接线端子上连接两个截面积不同的导线，需要确保两根导线截面积都在要求的范围内。

技术参数
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技术参数

接触器 型号 3RT20 23     3RT20 24     3RT20 25     3RT20 26     3RT20 27     3RT20 28
规格 S0 S0 S0 S00 S0 S0
宽度 mm 45 45 45 45 45 45

一般数据

允许安装位置

该接触器的设计用于在垂直安装表面上工作。

机械寿命 基本单元

基本单元加装辅助触点

操作

次数

10×106

10×106

电气寿命 参见第 2/12 页

额定绝缘电压 Ui（污染等级 3） V 690

额定冲击耐压 Uimp kV 6

线圈与主触点之间的安全绝缘

符合 EN 60947-1 附录 N
V 400

镜像触点

• 镜像触点是常闭触点，此触点不会与接触器主触点同时闭合。

可拆卸的辅助触点块以及接触器集成的辅助触点都满足此要求，

符合 EN 60947-4-1 附录 F 

允许环境温度 工作时

储藏中

ºC
ºC

-25 ... +60
-55 ... +80

防护等级符合 EN 60947-1 附录 C
触摸防护符合 EN 50274

IP20，线圈部分 IP20
手指安全

抗振强度，矩形冲击 • 交流操作

• 直流操作

g/ms
g/ms

7.5/5 和 4.7/10 
>10/5 和 7.5/10

8.3/5 和 5.3/10
>10/5 和 7.5/10

抗振强度，正弦冲击 • 交流操作

• 直流操作

g/ms
g/ms

11.8/5 和 7.4/10
>15/5 和 >10/10

13.5/5 和 8.3/10
>15/5 和 >10/10

技术参数

控制回路

线圈工作电压范围 AC/DC 0.8 ... 1.1×Us

线圈功率损耗（线圈处于冷态以及 1.0 x Us）

• 交流操作

吸合

功率因数 P.f.  
保持

功率因数 P.f.  

Hz
VA

VA

50
65
0.82
7.6
0.25

50/60
68/67
0.72/0.74              
7.9/6.5        
0.25/0.28       

50
77
0.82
9.8
0.25

50/60
81/79
0.72/0.74
10.5/8.5
0.25/0.28

• 直流操作 吸合 = 保持 W 5.9 5.9

主回路

交流额定负载

AC-1 使用类别，通断阻性负载

• 额定工作电流 Ie 40 ºC，至 690 V
60 ºC，至 690 V

A
A

40
35

50
42

• 三相负载额定数值1)

P.f. = 0.95 (60 ºC)
230 V
400 V
500 V
690 V

kW
kW
kW
kW

13.3
23
29
40

16
28
35
48

• Ie负载时的最小导线截面积 Ie 40 ºC
60 ºC

mm2

mm2

10
10

10
10

AC-2 和 AC-3 使用类别 
• 额定工作电流 Ie 至 400 V

440 V
500 V
690 V

A
A
A
A

9
9
6.8
6.7

12
12
12
9

17
17
17
13

25
22
18
13

32
32
32
21

38
35
32
21

• 滑差或鼠笼式电机在 50 和 60 Hz 
时的额定值

110 V
230 V
400 V
500 V
660 V/690 V

kW
kW
kW
kW
kW

1.1
3
4
4
5.5

1.5
3
5.5
7.5
7.5

2.2
4
7.5
10
11

3
5.5
11
11
11

4
7.5
15
18.5
18.5

4
7.5
18.5
18.5
18.5

热负载容量 10 s 电流值2) A 80 110 150 200 260 300

每相回路中的功率消耗 Ie/AC-3 W 0.4 0.5 0.9 1.6 2.7 3.8

1） 使用工业电炉或者电加热器之类的电阻加热设备

（加热过程中增加的功率消耗是计算在内的）。

2） 符合 IEC 60947-4-1。
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技术参数

技术参数

接触器 型号 3RT20 23 3RT20 24 3RT20 25 3RT20 26 3RT20 27 3RT20 28

规格 S0 S0 S0 S0 S0 S0

宽度 mm 45 45 45 45 45 45

主回路

交流额定负载

AC-4 使用类别（I a = 6×I e）

• 额定工作电流 Ie 至 400 V A 8.5 12.5 15.5 15.5 22

• 滑差或鼠笼式电动机在 50 Hz 和 60 Hz 时
的额定数值

400 V kW 4 5.5 7.5 7.5 11

• 在下列参数下操作，接触器电气寿命可以保

证 200000 次操作周期：

－额定工作电流 Ie 至 400 V
690 V

A
A

4.1
3.3

5.5
5.5

7.7
7.7

9
9

12
12

－滑差或鼠笼式电动机在 50 Hz 和 60 Hz 
时的额定值

110 V
230 V
400 V
500 V
690 V

kW
kW
kW
kW
kW

0.5
1.1
2
2
2.5

0.73
1.5
2.6
3.3
4.6

1
2
3.5
4.6
6

1.2
2.5
4.4
5.6
7.7

1.6
3.4
6
7.5
10.3

操作频率

操作频率 z（每小时操作次数）

• 不带热继电器的接触器 无负载操作频率，交流 h-1 5000 

无负载操作频率，直流 h-1 1500 

额定操作

操作频率 z'  与工作电流值 I ' 以及 AC-1（交流/直流） h-1 1000 

工作电压 U'之间的关系： AC-2（交流/直流） h-1 1000 750

z' = z • (Ie/I ') • (400 V/U')1.5 •1/h AC-3（交流/直流） h-1 1000 750

AC-4（交流/直流） h-1 300 250

• 带热继电器的接触器（平均值） h-1 15

导线截面积（可接 1 或 2 根导线）

主导线 螺钉接线端子

• 实心导线

• 预制接线端子的细多股导线

• AWG 导线，实心或多股导线

• 连接端子螺钉

－紧固扭矩

mm2

mm2

AWG

Nm

2×(1 ... 2.5)1)；2×(2.5 ... 10)1) 符合 IEC 60947
2×(1 ... 2.5)1)；2×(2.5 ... 6)1)；1×10
2×(16 ... 12)；2×(14 ... 8)
M4 (2 号米字型螺丝刀)
2 ... 2.5 (18 ... 22 lb.in)

辅助导线

• 实心导线

• 预制接线端子的细多股导线

• AWG 导线，实心或多股导线

• 连接端子螺钉

－紧固扭矩

mm2

mm2

AWG

Nm

螺钉接线端子

2×(0.5 ... 1.5)1)；2×(0.75 ... 2.5)1) 符合 IEC 60947
2×(0.5 ... 1.5)1)；2×(0.75 ... 2.5)1)

2×(20 ... 16)1)；2×(18 ... 14)1)；1×12
M3 (2 号米字型螺钉刀)
0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 lb.in)

主导线

• 实心导线

• 预制接线端子的细多股导线

• 无预制接线端子的细多股导线

• AWG导线，实心或多股导线

mm2

mm2

mm2

AWG

弹簧式接线端子

2×(1 ... 10)
2×(1 ... 6)
2×(1 ... 6)
1×(18 ... 8)

辅助导线

• 实心导线

• 预制接线端子的细多股导线

• 无预制接线端子的细多股导线

• AWG导线，实心或多股导线

mm2

mm2

mm2

AWG

弹簧式接线端子

2×(0.5 ... 2.5)
2×(0.5 ... 1.5)
2×(0.5 ... 1.5)
1×(20 ... 14)

1） 如果需要在一个接线端子上连接两个截面积不同的导线，需要确保两根导线截面积都在要求的范围内。
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尺寸图

尺寸图

3RT20 1 接触器

S00 规格，螺钉接线方式

3RT20 1 接触器

S00 规格，弹簧式接线端子

1）侧装辅助触头

2）前装辅助触头

3）钻孔图

1）侧装辅助触头

2）前装辅助触头

3）钻孔图
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尺寸图

3RT20 2 接触器

S0 规格，螺钉接线方式

1）侧装辅助触头

2）前装辅助触头

3）钻孔图

3RT20 2 接触器

S0 规格，弹簧式接线端子

1）侧装辅助触头

2）前装辅助触头

3）钻孔图

尺寸图
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

Ḽ ḘṾ S00

3RT1. 1.

ַ

ԍ ╨ ᶁ

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł

ԍ :

ᶁ Ł

ἅּצ╠ẼỒ 13  16 ″`  -1AA0Ł

Ῠ ᾙ Ł

ᴴ

וֹ ᴈẚתּ ᶁ 30 x 106

ᴈẚתּ ẏ ԍ ῐ ₿ᵧ ṥ 10 x106

ở Ẽῐ ₿ᵧ 5 x 106

ở ᵶ Ồ 2/33 Ł

ὒἄ ở  U
i
 ( Ề  3 ) V 690

ὒἄḞּר  Uimp kV     6

Ḽớ Ẽԍ V 400

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ  A1 [ ᶅԓ 2/89] )

ⱱ Ἠ ⁄
ŁC -25 ... +60

ḹṽ
ŁC -55 ... +80

ῄ╪ IEC 60 947-1╨DIN 40 050Ẽᾈ♩Ề IP20Ȇ  IP40

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT1.1. Ḽ
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

Ḽ ḘṾ S00

3RT1. 1.

כ

⁄ ở ὼ AC ⁭ở  50 Hz: 0.8 ... 1.1 x U
s

DC ⁭ở  60 Hz: 0.85 ... 1.1 x U
s

ⱱ Ἠ  +50 
Ł

C : 0.8 ... 1.1 x U
s

ⱱ Ἠ  +60 
Ł

C:  0.85 ... 1.1 x U
s

Ẽ⁪ ╟ ( ḽ ᶩ ᵊ  1.0xU
s
) ᴴ ∞╨ Ẋ

⁄ Hz 50 / 60 50 60

╪ VA 27      / 21.3 26.4 31.7

⁪  p.f.   0.8   /   0.75   0.81   0.77

ḏם VA   4.4   /   3.4   4.7   5.1

⁪  p.f.   0.27 /   0.27   0.26   0.27

⁄ ḏם = ╪ W   3.3

Ḽ ḘṾ S00 S00 S00

3RT10 15 3RT10 16 3RT10 17

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ ῥ Ἧ

ὒἄ⁄ ở  Ie 40 
Ł

C  690 V A 18 22 22

60 
Ł

C  690 V A 16 0 20

ῥ ὒἄ 1)  230 V kW   6.3   7.5   7.5

⁪  p.f. = 0.95 ( 60 
Ł

C ) 400 V kW 11 13 13

500 V kW 13.8 17 17

690 V kW 19 22 22

 I
e
 
ῥ  

Ẽ Ẵ פֿ  40 
Ł

C mm2   2.5   2.5   2.5

60 
Ł

C mm2   2.5   2.5   2.5

AC-2╨AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở  Ie Ẋ 400 V A   7   9 12

500 V A   5   6.5   9

690 V A   4   5.2   6.3

Ᵽᶖּס ởἋֹו 50 Hz╨ at 230 V kW   2.2   3   3

60 Hz Ẽὒἄ  400 V kW   3   4   5.5

 500 V kW   3.5   4.5   5.5

690 V kW   4   5.5   5.5

╤ 10 s ở  2) A 56 72 96

כ Ẽ⁪ ╟  Ie /AC-3 W   0.42   0.7   1.24

1) ở Ẽ⁄ ởסּ  ( ∫ḅ Ẋở ∫)Ł
2)  VDE 0660 Ồ 102 ᵧᾞ⅜ὼ Ȇᵣ Ẽ Ἃ⁄ ᵶ NS K2004 ᴈ Ồ Ẽ Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT1.1. Ḽ
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

Ẽᶘ ⁄ Ȇ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 2/191 

Ẵ  ź 1mm2 Ȇ Ŏ ŏȆ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 2/191 

Ẵ Ẋ  : 3.6mm

ᾅ Ẽ Ȇ ᵶ NS K2004 ᴈỒ 4/45

Ḽ ḘṾ S00 S00 S00

3RT10 15 3RT10 16 3RT10 17

כ

ὒἄῥ

DC-1 ᴺ

Ἧ ῥ  (L/R ź 1ms)

ὒἄ⁄ ở le ( 60
Ł

C )

ṅ Ẽכ 1 2 3 1 2 3 1 2 3

 24 V A 15 15 15 20 20 20 20 20 20

60 V A 15 15 15 20 20 20 20 20 20

110 V A  1.5  8.4 15  2.1 12 20  2.1 12 20

220 V A 0.6  1.2 15 0.8  1.6 20  0.8  1.6 20

440 V A  0.42  1.6  0.9  0.6  0.8 1.3  0.6  0.8  1.3

600 V A  0.42  0.5  0.7  0.6  0.7  1  0.6  0.7  1

ᶁ

ᶁ  z ( ᶁ ṥ ) AC/DC ᶁ

ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ      l/h 10000

⁄ ở  I’ ╨⁄ ở  U’

ᶁ  Z’ Ẽ₿ : ὒἄᶁ

Ac-1      l/h 1000

Ac-2      l/h 750

Ac-3      l/h 750

Ac-4      l/h  250

ở Ẽ Ḽ Ȃ ȃ     1/h 15

Ẵ פֿ

ἀ Ẵ ╨ῐ Ẵ

( סּ 1 2 Ẵ )      mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5) acc. to IEC 60 947;

max. 2 x (1 ... 4)

Ἣ Ẽ ὀ₧      mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5)

AWGẴ Ȇ ₧ὀסּ      AWG 2 x (20 ... 16); 2 x (18 ... 14); 1 x 12

- Ἣ M 3

- ₪      Nm 0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 lb.in)

╪ Ẵ ╨ Ẵ ȕ Ἣ

( סּ 1 2 Ẵ )      mm2 2 x (0.25 ... 2.5)

Ἣ Ẽ ὀ₧      mm2 2 x (0.25 ... 1.5)

Ἣ Ẽ ὀ₧      mm2 2 x (0.25 ... 2.5)

AWGẴ Ȇ ₧ὀסּ      AWG 2 x (24 ... 14)

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT1.1. Ḽ
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 2. Ḽ

Ḽ ḘṾ S0

3RT10 2.

ַ

ԍ ╨ ᶁ

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł

ԍ :

ᶁ ᴴ

ᶁ Ȇ 3RT10 2 . - .K . 40 ╪ ở

ἅּצ╠ẼỒ 13 16 ″` -1AA0Ł

3RT10 2  -3K 44-0LA0 Ḽ ẏ Ẽ ở

Ẽᶧ╪Ȇἅּצ╠Ẽ 13 16″` -1LA0Ł Ῠ ᾙ

וֹ ᴈẚתּ ᶁ 10 x 106

ᴈẚתּ ẏ ԍ ῐ ₿ᵧ ṥ 10 x 106

ở Ẽῐ ₿ᵧ   5 x 106

ở ᵶ Ồ 2/33 Ł

ὒἄ ở  U
i
 ( Ề  3 ) V 690

ὒἄḞּר  U
imp

kV 6

Ḽớ Ẽԍ V 400

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ  A1 [ ᶅԓ 2/89] )

ⱱ Ἠ ⁄
ŁC -25 ... +60

ḹṽ
ŁC -55 ... +80

ῄ╪ IEC 60 947-1╨DIN 40 050Ẽם♩Ề IP20Ȇ  IP20
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 2. Ḽ

Ḽ ḘṾ S0
3RT10 2.

כ

⁄ ở ὼ AC/DC 0.8 ... 1.1  x U
s

Ẽ⁪ ╟ (ẏᶩ  1.0 x Us) ᴴ ∞╨ Ẋ

Hz 50 50 / 60 50 60
╪ VA 64 64 / 63 61 69
⁪  p.f. 0.82 0.72 / 0.74 0.82 0.76
ḏם VA 7.8 8.3 / 6.8 7.8 7.5
⁪  p.f. 0.24 0.24 / 0.28 0.24 0.28

⁄ ╪Ề ḏם= W 5.4

Ḽ ḘṾ S0 S0 S0 S0
3RT10 23 3RT10 24 3RT10 25 3RT10 26

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ ῥ Ἧ

ὒἄ⁄ ở  I
e

40   690 V A 40
60   690 V A 35

ῥ ὒἄ 2)  230 V kW 13.3

p.f. = 0.95 ( 60 Ł  C ) 400 V kW 23

500 V kW 29
690 V kW 40

 I
e
 
ῥ  

Ẽ Ẵ פֿ  40 Ł  C mm2 10

60 Ł  C mm2 10

AC-2╨AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở  I
e

 400 V A   9   12   17   25
500 V A   6.5   12   17   18
690 V A   5.2     9   13   13

Ᵽᶖּס ởἋֹו 50 Hz╨ 110 V kW   1.1     1.5     2.2     3
60 Hz Ẽὒἄ  230 V kW   3     3     4     5.5

 400 V kW   4     5.5     7.5   11
500 V kW   4.5     7.5   10   11

660/690 V kW   4.5     7.5   11   11
╤ 10 s ở  3) A 80 110 150 200
כ Ẽ⁪ ╟ Ie /AC-3 W   0.4     0.5     0.9     1.6

1) ∟ Ḽ ẏ ở ᾭם♩Ȇ ᶩ Ḽ

ớẼἯ ╨ᶩᴟḼớẼᴟ╪

שּׂ  (ᴮ  2  5 ╜ Ȇὦ №

 2  6ᴀ) Ł

2) ở Ẽ⁄ ╨ở Ȇᴒ  (
∫ḅ Ẋở ) Ł

3) ῄ╪ VDE 0660 Ồ 102 ᵧᾞŁ
‭ Ἃ⁄ Ẽὒἄ Ȇ ᵶ  NS
K2004 ᴈỒ Ł
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2

Ḽ ḘṾ S0 S0

3RT10 23, 3RT10 24, 3RT10 25 3RT10 26

ở

ὒἄῥ

DC-1 ᴺȆ

Ἧ ῥ  (L/Rź 1 ms)

ὒἄ⁄ ở  I
e
 (60Ł C )

ṅ Ẽכ 1 2 3

Ẋ 24 V A 35 35 35

60 V A 20 35 35

110 V A   4.5 35 35

220 V A   1   5 35

440 V A   0.4   1   2.9

600 V A   0.25   0.8   1.4

ᶁ

ᶁ  z ( ⁄ ⱱ ) AC DC AC DC

ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ 1/h 5000 1500 5000 1500

⁄ ở  I’╨⁄ ở AC/DC AC/DC

U’ ᶁ  Z’Ẽ₿ : AC-1 1/h 1 000 1 000

AC-2 1/h 1 000    750

AC-3 1/h 1 000    750

AC-4 1/h    300    250

ở Ẽ Ḽ  ( ) 1/h      15      15

Ẵ פֿ

Ẵ :

( סּ  1  mm2 2  x (1 ... 2.5); 2  x (2.5 ... 6)

2  Ẵ ) Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2  x (1 ... 2.5); 2  x (2.5 ... 6) acc. to IEC 60 947; max. 1  x 10

AWGẴ Ȇ - AWG 2  x (16 ... 12)

₧ὀסּ - AWG 2  x (14 ... 10)

- ὀ₧ ╪ AWG 1  x 8

- Ἣ M4 (Pozidriv size 2)

- ₪ Nm 2.0 ... 2.5 (18 ... 22 Ib. in)

ῐ Ẵ :

mm2 2  x (0.5 ... 1.5); 2  x (0.75 ... 2.5) acc. to IEC 60 947;

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 max. 2  x (0.75 ... 4)

2  x (0.5 ... 1.5); 2  x (0.75 ... 2.5)

AWGẴ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2  x (20 ... 16); 2  x (18 ... 14); 2  x 12

- Ἣ M3

- ₪ Nm 0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 Ib. in)

ῐ Ẵ :

( סּ  1  mm2 2  x (0.25 ... 2.5)

2  Ẵ ) Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2  x (0.25 ... 1.5)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2  x (0.25 ... 2.5)

AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2  x (24 ... 14)

Ẵ Ẽ Ẋ  3.6 mmŁ

Ẽᶘ ⁄ Ȇ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 2/191 

Ẵ ź 1mm2 Ȇ Ŏ ŏȆ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 2/191 

Ẵ Ẋ Ȕ3.6mm

ᾅ Ẽ Ȇ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 4/45

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 2. Ḽ



2/41

SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

Ḽ ḘṾ S2 S2 S2

3RT10 34 3RT10 35 3RT10 36

ַ

ԍ ╨ ᶁ ἴ ⁄ Ȇ Ẇ 22.5 Ἠ:

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł ở  0.85 ... 1.1 ş U

ԍ :

ᶁ Ł

ἅּצ╠ẼỒ 13  16 ᴢ ″`  1AA0Ł

Ῠ ᾙ Ł

ᶁ -

וֹ ᴈẚתּ 10 x 106

ᴈẚתּ ẏ ԍ ῐ ₿ᵧ ᶁ 10 x 106

ở Ẽῐ ₿ᵧ  5 mil ṥ   5 x 106

ở ᵶ Ồ 2/34 Ł

ὒἄ ở Ui ( Ề  3) V 690

ὒἄḞּר  U
imp

KV 6

Ḽớ Ẽԍ V 400

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ  A1 [ᶅԓ 2/89])

ⱱ Ἠ ⁄
Ł C -25...+60

ḹṽ
Ł C -55...+80

ῄ╪ IEC 60 947-1 ╨ DIN 40 050 Ẽᾈ♩Ề IP 20 (Ἣ ‪  IP 00)Ȇ  IP 40

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 3. Ḽ
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

Ḽ ḘṾ S2 S2 S2

3RT10 34 3RT10 35 3RT10 36

כ

⁄ ở ὼ AC/DC 0.8...1.1 x U
S

Ẽ⁪ ╟ ( ḽ 1.0 x U
s
) ᴴ

Hz 50 50/60 50 50/60

╪ VA 104 127 / 123 145 170 / 155

⁪  p.f. 0.78 0.73 /  0.69      0.79 0.76 / 0.72

ḏם VA 9.7 11.3 /  9.5 12.5 15 / 11.8

⁪  p.f. 0.42 0.41 / 0.42       0.36 0.35 /0.38

∞╨ Ẋ

Hz 50 60 50 60

╪ VA 108 120 150 166

⁪  p.f. 0.76 0.7 0.77 0.71

ḏם VA 9.6 10.1 12.5 11.8

⁪  p.f. 0.42 0.42 0.35 0.37

⁄ ╪ ḏם= W 13.3 13.3

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ Ἧ ῥ

ὒἄ⁄ ở  Ie  40 Ł  C  690V A 50 60 55

60 Ł  C  690V A 45 55 50

ῥ Ẽὒἄ 1)  230V kW 18 22 20

⁪  p.f. = 0.95(60Ł C) 400V kW 31 38 35

500V kW 39 46 43

690V kW 54 66 60

Ie ╤ḽẼ Ẵ פֿ  40 Ł  C mm2 16 16 16

 60 Ł  C mm2 10 10 10

AC-2  ╨ AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở Ie  400V A 32 40 50

500V A 32 40 50

690V A 20 24 24

Ᵽᶖּס ởἋֹו  50 ╨ 60 ▌ Ẽὒἄ  230V kW 7.5 11 15

400V kW 15 18.5 22

500V kW 18.5 22 30

690V kW 18.5 22 22

╤ 10s ở 2) A 320 400 400

כ Ẽ⁪ ╟  I
e
/AC-3 W 1.8 2.6 5

1) ở Ẽ⁄ ╨ở Ȇᴒ  ( ∫ḅ Ẋở ) Ł
2) ῄ╪ VDE 0660Ồ 102 ᵧᾞŁ

‭ Ἃ⁄ Ẽὒἄ Ȇ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 3. Ḽ
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Ẵ Ẽ Ẋ  3.6 mmŁ

Ḽ ḘṾ S2   S2    S2

3RT10 34   3RT10 35    3RT10 36

ở

ὒἄῥ

DC-1 ᴺȆ

Ἧ ῥ  (L/R ź 1 ms)

ὒἄ⁄ ở  Ie ( 60Ł C )

ṅ Ẽכ 1 2 3 1 2 3 1 2 3

 24V A 35 45 45 35 55 55 35 50 50

60V A 20 45 45 23 45 45 23 45 45

110V A 4.5 45 45 4.5 45 45 4.5 45 45

220V A 1 5 45 1 5 45 1 5 45

440V A 0.4 1 2.9 0.4 1 2.9 0.4 1 2.9

600V A 0.25 0.8 1.4 0.25 0.8 1.4 0.25 0.8 1.4

ᶁ

ᶁ z ( ⁄ ⱱ ) AC DC AC DC AC DC

ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ 1/h 5000 1500 5000 1500 5000 1500

⁄ ở I’╨⁄ ở U’ ᶁ z’Ẽ₿ Ȕ AC/DC AC/DC AC/DC

AC-1 1/h 1200 1200 1000

AC-2 1/h   750   600   400

AC-3 1/h 1000 1000   800

AC-4 1/h   250   300   300

ở Ẽ Ḽ  ( ) 1/h     15     15     15

Ḽ ḘṾ S2

3RT10 3.

Ẵ פֿ

ἀ Ẵ : Ἣ ☻ Ἣ Ἣ

( Ẵ  2 סּ  1  ) ẏἫ ╫

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 0.75...25 0.75...25 max.2 x 16

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 0.75...25 0.75...25 max.2 x 16

ὀ₧ ╪ mm2 0.75...25 0.75...25 max.2 x 16

mm2 0.75...25 0.75...25 max.2 x 16

ẏ ở  ( ş Ἠş◦Ἠ) mm 6 x 9 x 0.8 6 x 9  x 0.8 2 x (6 x 9 x 0.8)

AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 18...2 18...2 2 x (18...2)

- Ἣ M 6 (PozidrivḘṾ 2)

- ₪ Nm 3...4.5 (27...40lb.in)

ῐ Ẵ :

mm2 2 x (0.5...1.5); 2 x (0.75...2.5) acc. to IEC 60 947; max. 2 x (0.75...4)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.5...1.5); 2 x (0.75...2.5)

AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (20...16); 2 x (18...14);  1 x 12

- Ἣ M3

- ₪ Nm 0.8...1.2 (7...10.3lb.in)

ῐ Ẵ :

( Ẵ  2 סּ  1  ) mm2 2 x (0.25...2.5)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.25...1.5)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.25...2.5)

AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (24...14)

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 3. Ḽ
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2

Ḽ ḘṾ S3 S3 S3

3RT10 44 3RT10 45 3RT10 46

ַ

ԍ ╨ ᶁ ἴ ⁄ Ȇ Ẇ 22.5 Ἠ:

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł ở  0.85 ... 1.1 ş U

ԍ :

ᶁ Ł

ἅּצ╠Ẽ 13  16ᴢ ″`  -1AA0Ł

Ῠ ᾙ Ł

ᶁ -

ở ᵶ Ồ 2/34 Ł

ὒἄ ở U
i
 ( Ề  3) V 1000

ὒἄḞּר  U
imp

KV 6

Ḽớ Ẽԍ V 690

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ  A1 [ᶅԓ 2/89])

ⱱ Ἠ ⁄
Ł C -25...+60

ḹṽ
Ł C -55...+80

ῄ╪ IEC 60 947-1 ╨ DIN 40 050 Ẽᾈ♩Ề IP 20 (Ἣ ‪  IP 00)Ȇ  IP 40

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 4. Ḽ
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SIRIUSȂ ȃ3RT1 Ḽ

2

Ḽ ḘṾ S3 S3 S3

3RT10 44 3RT10 45 3RT10 46

כ

⁄ ở ὼ AC/DC 0.8...1.1 x U
S

Ẽ⁪ ╟ ( ḽ 1.0 x Us) ᴴ

⁄ Hz 50 50/60 50 50/60

╪ VA 218 247    /211 270 298   /274

⁪  p.f.     0.61    0.62/   0.57      0.68     0.7  /    0.62

ḏם VA   21  25     /  18   22   27    /   20

⁪  p.f.     0.26    0.27/   0.3        0.27     0.29/    0.31

∞╨ Ẋ

Hz 50 60 50  60

╪ VA 218 232 270  300

⁪  p.f.     0.61     0.55     0.68      0.52

ḏם VA    21   20   22  21

⁪  p.f.     0.26     0.28     0.27      0.29

⁄ ╪ ḏם= W   15   15

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ Ἧ ῥ

ὒἄ⁄ ở  I
e

 40 Ł  C  690V A 100 120 120

1000V A 50 60 70

60 Ł  C  690V A 90 100 100

1000V A 40 50 60

ῥ Ẽὒἄ 1) 230V kW 34 38  38

⁪  p.f. = 0.95 (60 Ł  C  ) 400V kW  59 66 66

500V kW 74 82 82

690V kW 102 114 114

1000V kW 66 82  98

I
e
 ╤ḽẼ Ẵ פֿ 40 Ł  C mm2 35 50 50

60 Ł  C mm2 35 35 35

AC-2  ╨ AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở  Ie  400V A 65 80 95

500V A 65 80 95

690V A 47 58 58

1000V A 25 30 30

Ᵽⱱּס ởἋֹו  50 ╨ 60 ▌ Ẽὒἄ 230V kW 18.5 22 22

400V kW 30 37 45

500V kW 37 45 55

690V kW 55 55 55

1000V kW 30 37 37

╤ 10s ở 2) A 600 760 760

כ Ẽ⁪ ╟ I
e
/AC-3 W 4.6 7.7 10.8

1) ở Ẽ⁄ ╨ở Ȇᴒ  ( ∫ḅ Ẋở ) Ł
2) ῄ╪ VDE 0660 Ồ 102 ᵧᾞŁ

‭ Ἃ⁄ Ẽὒἄ Ȇ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 4. Ḽ
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Ẵ Ẽ Ẋ  3.6 mmŁ
1) ῄ╪ DIN 46 234 Ẽ ᴩ Ł

Ḽ ḘṾ S3 S3   S3

3RT10 44 3RT10 45   3RT10 46

ở

ὒἄῥ

DC-1 ᴺȆ

Ἧ ῥ  (L/Rź 1ms)
ὒἄ⁄ ở  I

e
  (60 ŁC) ṅ Ẽכ 1 2 3 1 2 3 1 2 3

Ẋ 24V A 90 90 90 100 100 100 100 100 100
60V A 23 90 90  60 100 100  60 100 100

110V A  4.5 90 90 9 100 100   9 100 100

220V A 1  5 70  2 10  80   2 10  80
440V A  0.4  1  2.9   0.6 1.8 1.8   0.6  1.8 4.5
600V A  0.26  0.8  1.4 0.4   1 1 0.4   1   2.6

ᶁ

ᶁ z ( ⁄ ⱱ ) AC DC AC DC AC DC
ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ 1/h 5000 1000 5000 1000 5000 1000
⁄ ở I‘ ╨⁄ ở U‘ ᶁ z‘ Ẽ₿ : AC/DC AC/DC AC/DC

AC-1 1/h 1000 900 900
AC-2 1/h   400 400 350
AC-3 1/h 1000 1000 850
AC-4 1/h   300 300 250

ở Ẽ Ḽ  ( ) 1/h     15     15     15

Ḽ ḘṾ S3

3RT10 4.

Ẵ פֿ

Ẵ : Ἣ ☻ Ἣ Ἣ

( Ẵ  2 סּ  1  ) ẏἫ ╫

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2.5...35 2.5...35 max.2 x 35
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 4...50 10...50 max.2 x 35

mm2 2.5...16 2.5...16 max.2 x 16
ὀ₧ ╪ mm2 4...70 10...70 max.2 x 50
ẏ ở  ( ş Ἠş◦Ἠ) mm 6 x 9 x 0.8 6 x 9 x 0.8 2 x (6 x 9 x 0.8)
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 10...2/0 10...2/0 2 x (10...1/0)
- Ἣ M 6 (PozidrivḘṾ 2)
- ₪ Nm 4...6 (36...53lb.in)
Ẋ Ἠ mm 10 ∟ Ẋ 12 x 10╜ Ẽ Ȇ

‬ 3RT19 46-4EA1 Ἣ ῴ ῄ╪

Ł

Ἣ ╫ẏ ẏ Ẽ ₧ ╪ mm2 10...501) ∟ Ẋ  25 ᾅ╜ Ẽ Ȇ

( Ẵ  2 סּ  1  ) ẏ Ẽὀ₧ ╪ mm2 10...701) ‬ 3RT19 46-4EA1
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ 7...1/0 Ἣ ῴ ῄ╪ Ł

ῐ Ẵ :
mm2 2 x (0.5...1.5); 2 x (0.75...2.5) acc. to IEC 60 947; ὀ. 2 x (0.75...4)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.5...1.5); 2 x (0.75...2.5)
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (20...16); 2 x (18...14);  1 x 12
- Ἣ M3
- ₪ Nm 0.8...1.2 (7...10.3 lb.in)
ῐ Ẵ :

( Ẵ  2 סּ  1  ) mm2 2 x (0.25...2.5)
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.25...1.5)
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.25...2.5)

AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (24...14)

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 4. Ḽ
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1) ῄ╪ IEC 60 947-4-1 (VDE 0660 Ồ 102ᵧ

ᾞ) :

╪ "1":

ⱬ Ḽ סּ ở Ł ∟ Ȇ

ᴢ ″Ⱶ Ḽ ╨ סּ/ ở Ł

╪ "2":

ἴ ở ᵣ ╩ ⱬȆả ∟Ḽớ ₈ᾅ

ᴭỐᾞ Ȇ Ḽ ẼḼớ ╓Ł

2) ᶊ ῄ╪ IEC 60 947-4-1Ł

Ḽ ḘṾ S6 S6 S6

3RT10 54 3RT10 55 3RT10 56

ַ

ԍ

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł

וֹ ⁄ ⱱ 10x 106

ở ᵶ Ồ 2/34 Ł

ὒἄ ở U
i
 ( Ề  3) V 1000

ὒἄḞּר  Uimp KV 8

ŀῐ Ḽớ Ḽớ Ẽԍ V 690

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ  A1 [ᶅԓ 2/89])

ⱱ Ἠ ⁄  Ł  C -25 ... +60/+55 ẏ AS-interface 

ḹṽ  Ł  C -55...+80

ῄ╪ IEC 60 947-1 ╨ DIN 40 050 Ẽᾈ♩Ề IP 00/ Ȇ  IP 20

Ḽ ḘṾ S6

3RT10 5.

Control circuit כ

⁄ ở ὼ AC/DC (UC) 0.8 x U
s min 

... 1.1 x U
s max

⁪₆וֹ ╟ Ṃ ᶁ ₆וֹ ở ᶁ ₆וֹ

( ḽ Ȇ ὒἄὼ  Us min ... Us max) Us min Us max Us min Us max

⁄ ╪ VA 250 300 190 280

p.f. 0.9  0.9  0.8   0.8

ḏם VA 4.8  5.8   3.5 4.4

p.f. 0.8 0.8 0.5  0.4

⁄ ╪ W 300 360 250 320

ḏם W 4.3   5.2   2.3 2.8

PLC  (EN 61 131-2/  2) DC 24 V/ź 30 mA

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 5. Ḽ
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1) ở Ẽ⁄ ╨ở Ȇᴒ Ȃ

∫ḅ Ẋở ȃŁ

2) ῄ╪ VDE 0660Ồ 102ᵧᾞŁ‭ Ἃ⁄

Ẽὒἄ Ȇ ᵶ  NS K2004 ᴈỒ

Ł

Ḽ ḘṾ S6 S6 S6

3RT10 54 3RT10 55 3RT10 56

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ Ἧ ῥ

ὒἄ⁄ ở  I
e

40 ŁC  690V A 160  185 215

60 ŁC  690V A 140   160 185

60 ŁC  1000V A  80 90   100

ῥ Ẽὒἄ 1) 230V kW 53 60 70

p.f. = 0.95 (60 ŁC ) 400V kW   92 105 121

500V kW  115 131 152

690V kW 159 181 210

1000V kW 131 148  165

Ie ╤ḽẼ Ẵ פֿ 40 ŁC mm2 70 95  95

60 ŁC mm2 50 70 95

AC-2 ╨AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở  I
e

 500V A  115 150 185

690V A 115   150 170

1000V A 53 65 65

Ᵽᶖּס ởἋֹו 230V kW 37 50 61

50 ╨ 60 ▌ Ẽὒἄ 400V kW 64 84 104

500V kW 81 105 132

690V kW 113 146 167

1000V kW 75 90 90

ῥ 10 sở 2) n 1,100 1,300 1,480

כ Ẽ⁪ ╟ I
e
/AC-3/500V W 7 9 13

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 5. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S6 S6   S6

3RT10 54 3RT10 55   3RT10 56

ở

ὒἄῥ

DC-1 ᴺȆ
Ἧ ῥ  (L/R ź 1ms)
ὒἄ⁄ ở  Ie  (60ŁC ) ṅ Ẽכ 1 2 3

 24V A 160 160 160
60V A 160 160 160

110V A  18 160 160

220V A  3.4  20 160
440V A  0.8 3.2 1.4
600V A 0.5 1.6  0.75

ᶁ

ᶁ z ( ⁄ ⱱ )
ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ 1/h 2000 2000
⁄ ở I‘ ╨⁄ ở U‘ ᶁ z‘ Ẽ₿ :

AC-1 1/h 800 800
AC-2 1/h 400 300
AC-3 1/h 1000 750
AC-4 1/h 130 130

ở Ẽ Ḽ  ( ) 1/h  60 60

Ḽ ḘṾ S6

3RT10 5.

Ẵ פֿ

ἀ Ẵ : Ἣ ☻ Ἣ Ἣ

ẏ 3RT19 55-4G Ἣ ╫ (55 kW)
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 16 ... 70 16 ... 70 max. 1 x 50, 1 x 70
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 16 ... 70 16 ... 70 max. 1 x 50, 1 x 70

ὀ₧ ╪ mm2 16 ... 70 16 ... 70 max. 2 x 70
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ 6 ... 2/0 6 ... 2/0 max. 2 x 1/0
ẏ ở Ȃ ş Ἠş◦Ἠȃ mm min. 3 x 9 x 0.8 min. 3 x 9 x 0.8

mm max. 6 x 15.5 x 0.8 max. 6 x 15.5 x 0.8 max. 2 x
(6 x 15,5 x 0.8)

ẏ 3RT19 56-4GἫ ╫
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 16 ... 120 16 ... 120 max. 1 x 95, 1 x 120
Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 16 ... 120 16 ... 120 max. 1 x 95, 1 x 120

ὀ₧ ╪ mm2 16 ... 120 16 ... 120 max. 2 x 120
AWGẴ Ȇ ₧ὀסּ 6 ... 250 kcmil 6 ... 250 kcmil max. 2 x 3/0
ẏ ở Ȃ ş Ἠş◦Ἠȃ mm min. 3 x 9 x 0.8 min. 3 x 9 x 0.8

mm max. 10 x 15.5 x 0.8 max. 10 x 15.5 x 0.8 max. 2 x (10 x 15.5 x 0.8)

- Ἣ M 10 (hexagon socket, A/F4))
- ₪ Nm 10 ... 12 (90 ... 110 lb.in)

Ἣ ╫ /
ẏ Ẽ ₧ ╪ mm2 16 ... 95 ∟ԏ DIN 46 235 ở Ȇ

ẏ Ẽὀ₧ ╪ mm2 25 ... 120 Ẵ פֿ  95mm2 Ẽ
‬ 3RT19 56-4EA1 Ἣ ῴ ῄ╪ Ł

AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ 4 ... 250 kcmil
 ( Ẋ Ἠ) mm 17

- Ἣ M 8 x 25 (A/F 13)
- ₪ Nm 10 ... 14 (89 ... 124 lb.in)
ῐ Ẵ :

mm2 2 x (0.5 ...1.5); 2 x (0.75 ... 2.5) acc. to IEC 60 947;
max. 2 x (0.75 ... 4)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5)
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (18 ... 14)
- Ἣ M 3 (PZ 2)
- ₪ Nm 0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 lb.in)

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 5. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S10 S10 S10

3RT10 64 3RT10 65 3RT10 66

ַ

ԍ

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł

וֹ ᶁ ⱱ 10 x 106

ở ᵶ Ồ 2/34 Ł

ὒἄ ở U
i 
 ( Ề  3) V 1000

ὒἄḞּר  Uimp kV 8

ŀῐ Ḽớ Ḽớ Ẽԍ V 690

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ A1 [ᶅԓ 2/89])

ṪἋᶁ Ȇ ᴈẚתּ ╨ῐ  NC Ḽớ ῐ ₿ᵧ ᵧȆ

∟ᶩ ╨ᶩᴟḼớᵣ ᴟ╪Ȇ ṪἋᶁ ῄ╪ ZH 1/457ȆIEC 60 947-4-1ȆῨ  H

(ᶅԓ 17B/996/DC)

ⱱ Ἠ  ŁC -25...+60/+55 ẏ AS-interface 

ḹṽ  ŁC -55...+80

ῄ╪ IEC 60 947-1 ╨ DIN 40 050Ẽᾈ♩Ề IP 00/ Ȇ  IP 20

Ẵ פֿ ᵶ Ồ 2/52 Ł

ởṜ  (EMC) ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 2/9 Ł

Ḽ ḘṾ S10

3RT10 6.

כ

⁄ ở ὼ AC/DC (UC) 0.8 x U
s min

 ... 1.1 x U
s max

⁪₆וֹ ╟ Ṃ ᶁ ₆וֹ ở ᶁ ₆וֹ

( ḽ Ȇ ὒἄὼ  U
s min

 ... U
s max

) U
s min

U
s max

U
s min

U
s max

⁄ ╪ VA 490 590 400 530

p.f.     0.9     0.9     0.8     0.8

ḏם VA     5.6     6.7     4     5

p.f.     0.9     0.9     0.5     0.4

⁄ ╪ W 540 650 440 580

ḏם W     6.1     7.4     3.2     3.8

PLC  (EN 61 131-2/ 2) DC 24V / ≤ 30 mA

1)ῄ╪IEC 60 947-4-1 (VDE 0660 Ồ102ᵧᾞ)
:

╪ "1" :
ⱬ Ḽ סּ ở Ł ∟ Ȇ

ᴢ ″Ⱶ Ḽ ╨ סּ/ ở Ł

╪ "2" :
ἴ ở ᵣ ╩ ⱬȆả ∟Ḽớ ₈ᾅᴭ
Ốᾞ Ȇ Ḽ ẼḼớ ╓Ł

2)ᶊ ῄ╪ IEC 60 947-4-1Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 6. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S10 S10 S10

3RT10 64 3RT10 65 3RT10 66

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ Ἧ ῥ

ὒἄ⁄ ở  Ie 40 ŁC  690V A   275   330

60 ŁC   690V A   250   300

60 ŁC   1000V A   100   150

ῥ Ẽὒἄ 1) 230V kW     94   113

⁪  p.f. = 0.95 (60 ŁC ) 400V kW   164   197

500V kW   205   246

690V kW   283   340

1000V kW   164   246

I
e
 ╤ḽẼ Ẵ פֿ 40 ŁC mm2   150   185

60 ŁC mm2   120   185

AC-2 ╨ AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở Ie Ẋ 500V A   225   265   300

690V A   225   265   280

1000V A     68     95     95

Ᵽᶖּס ởἋֹו  50 ╨ 60 ▌ Ẽὒἄ 230V kW     73     85     97

400V kW   128   151   171

500V kW   160   189   215

690V kW   223   265   280

1000V kW     90   132   132

ῥ 10 s ở 2) A 1800 2400 2400

כ Ẽ⁪ ╟ Ie/AC-3/500V W     17     18     22

1) ở Ẽ⁄ ╨ở Ȇᴒ  (

∫ḅ Ẋở ȃŁ

2)ῄ╪VDE 0660Ồ102ᵧᾞŁ‭ Ἃ⁄

Ẽὒἄ Ȇ ᵶ NS K2004 ᴈỒ

Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 6. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S10 S10 S10
3RT10 64 3RT10 65 3RT10 66

כ

ὒἄῥ

DC-1 ᴺȆ
Ἧ ῥ  (L/Rź 1 ms)
ὒἄ⁄ ở  Ie (60 ŁC )

ṅ Ẽכ 1 2 3 1 2 3
Ẋ 24V A 200 200 200 300 300 300

60V A 200 200 200 300 300 300
110V A   18 200 200   33 300 300

220V A     3.4   20 200     3.8 300 300
440V A     0.8     3.2   11.5     0.9     4   11
600V A     0.5     1.6     4     0.6     2     5.2

ᶁ

ᶁ  z ( ⁄ ⱱ )
ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ 1/h 2000 2000 2000

⁄ ở  I ‘ ╨⁄ ở  U ‘ ᶁ  z‘ Ẽ₿ : AC-1 1/h   750   800   750
AC-2 1/h   250   300   250
AC-3 1/h   500   700   500

             AC-4 1/h   130   130   130

ở Ẽ Ḽ  ( ) 1/h     60     60     60

Ḽ ḘṾ S10
3RT10 6.

Ẵ פֿ

Ẵ : Ἣ ☻ Ἣ Ἣ
ẏ 3RT19 66-4G Ἣ ╫ (55 kW)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 70 ... 240 120 ... 185  2 x 50,
Ẋ 2 x 185

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 70 ... 240 120 ... 185  2 x 50,
Ẋ 2 x 185

ὀ₧ ╪ mm2 95 ... 300 120 ... 240  2 x 70
Ẋ 2 x 240

AWGẴ Ȇ ₧ὀסּ 3/0 ... 600 kcmil 250 ... 500 kcmil  2 x 2/0,
Ẋ 2 x (20 x 24 x 0.5)

ẏ ở  ( x Ἠ x◦Ἠ) mm  6 x 9 x 0.8  6 x 9 x 0.8
ẏ 3RT19 56-4GἫ ╫

Ἣ Ẽ ὀ₧
Ἣ Ẽ ὀ₧

ὀ₧ ╪
mm Ẋ 20 x 24 x 0.5 Ẋ 20 x 24 x 0.5 Ẋ 2 x (20 x 24 x 0.5)

- Ἣ M12 (hexagon sok-
ket, A/F 5)

- ₪ Nm 20 ... 22 (180 ... 195 Ib.in)
Ἣ ╫ /

ẏ Ẽ ₧ ╪ mm2 50 ... 240 ∟ԏ  DIN 46 235 ở Ȇ
ẏ Ẽὀ₧ ╪ mm2 70 ... 240 Ẵ פֿ  185 mm2 Ẽ

‬ 3RT19 56-4EA1 Ἣ ῴ ῄ╪ Ł
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ 2/0 ... 500 kcmil

 ( Ẋ Ἠ) mm 25
- Ἣ M 10 x 30 (A/F 17)
- ₪ Nm 14 ... 24 (124 ... 210 Ib.in)
ῐ Ẵ :

mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5) acc. to IEC 60 947;
Ẋ  2 x (0.75 ... 4)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5)
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (18 ... 14)
- Ἣ M 3 (PZ 2)
- ₪ Nm 0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 Ib.in)

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 6. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S12 S12

3RT10 75 3RT10 76

ַ

ԍ

΅ Ḽ Ẽ Ṑ ԍ ᴷ ⁄ Ł

וֹ ⁄ ⱱ 10 ֭

ở ᵶ Ồ 2/34 Ł

ὒἄ ở U
i
 ( Ề  3) V 1000

ὒἄḞּר  Uimp kV 8

ŀῐ Ḽớ Ḽớ Ẽԍ V 690

(ῄ╪ DIN VDE 0106 Ồ 101 ᵧᾞȆ  A1[ᶅԓ 2/89])

ṪἋᶁ Ȇ ᴈẚתּ ╨ῐ NCḼớ ῐ ₿ᵧ ᵧȆ

∟ᶩ ╨ᶩᴟḼớᵣ ᴟ╪Ȇ ῄ╪ ZH 1/457ȆIEC 60 947-4-1ȆῨ H (ᶅԓ 17B/996/DC)

ṪἋᶁ

ⱱ Ἠ  ŁC -25 ... +60/55  ẏ AS-interface 

ḹṽ  ŁC -55 ... +80

ῄ╪ IEC 60 947-1 ╨ DIN 40 050 Ẽם♩Ề IP 00/ Ȇ  IP 20

Ẵ פֿ ᵶ Ồ 2/55 Ł

ởṜ  (EMC) ᵶ  NS K2004 ᴈỒ 2/9 Ł

כ

⁄ ở ὼ            AC/DC (UC) 0.8 x U
s min

 ... 1.1 x U
s max

⁪₆וֹ ╟ Ṃ ᶁ ₆וֹ ở ᶁ ₆וֹ

( ḽ Ȇ ὒἄὼ  Us min ... Us max) Us min Us max Us min Us max

⁄ ╪ VA 700 830 560 750

p.f.     0.9     0.9     0.8     0.8

ḏם VA     7.6     9.2     5.4     7

p.f.     0.9     0.9     0.8     0.8

⁄ ╪ W 770 920 600 800

ḏם W     8.5   10     4     5

PLC  (EN 61 131-2/  2) DC 24 V/ź 30 mA

⁄ Ṃ ᶁ ₆וֹ ở ᶁ ₆וֹ

ᾞἯ Ề Ἧ ♣ ᶁ

A1/A2 PLC 

- 0.8 x U
s min

 ... 1.1 x U
s max

ᴟ╪ ms 45 ... 100 120 ... 150 60 ...   90

ᾞἯ ms 60 ... 100   80 ... 100 80 ... 100

- U
s min

 ... U
s max

ᴟ╪ ms 50 ...   70 125 ... 150 65 ...   80

ᾞἯ ms 70 ... 100   80 ... 100 80 ... 100

♣ ms 10 ...   15   10 ...   15 10 ...   15

1)ῄ╪IEC 60 947-4-1 (VDE 0660 Ồ 102 ᵧᾞ)

:

╪ "1" :

ⱬ Ḽ סּ ở Ł ∟ Ȇ

ᴢ ″Ⱶ Ḽ ╨ סּ/ ở Ł

╪ "2" :

ἴ ở ᵣ ╩ ⱬȆả ∟Ḽớ ₈ᾅᴭ

Ốᾞ Ȇ Ḽ ẼḼớ ╓Ł

2)ᶊ ῄ╪ IEC 60 947-4-1Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 7. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S12 S12

3RT10 75 3RT10 76

כ

ὒἄῥ

AC-1 ᴺȆ Ἧ ῥ

ὒἄ⁄ ở Ie 40 ŁC   690V A   430   610
60 ŁC   690V A   400   550 3)

60 ŁC   1000V A   200   200

ῥ Ẽὒἄ 1) 230V kW   151   208
p.f. = 0.95 (60 ŁC ) 400V kW   263   362

500V kW   329   452
690V kW   454   624

1000V kW   329   329

I
e
 ╤ḽẼ Ẵ פֿ 40 ŁC mm2 2 x 150 2 x 185

60 ŁC mm2   240 2 x 185

AC-2 ╨AC-3 ᴺ

ὒἄ⁄ ở I
e

 500V A   400   500 4)

690V A   400   450
1000V A   180   180

Ᵽᶖ סּ ởἋֹו 50╨ 60▌ Ẽὒἄ 230V kW   132   164
400V kW   231   291
500V kW   291   363

690V kW   400   453
1000V kW   250   250

ῥ 10 s ở 2) A 3200 4000
כ Ẽ⁪ ╟ I

e
/AC-3/500 V W     35     55

1) ở Ẽ⁄ ╨ở Ȇᴒ  (

∫ḅ Ẋở )Ł

2)ῄ╪ VDE 0660 Ồ 102ᵧᾞŁ‭ Ἃ Ẽ

ὒἄ Ȇ ᵶ Ồ ᵧᾞŁ

3)ⱱ Ἠ 50 ŁC  3RT10 76-.N Ḽ Ł

4)ⱱ Ἠ 55 ŁC   3RT10 76-.N Ḽ Ł

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 7. Ḽ
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Ḽ ḘṾ S12 S12
3RT10 75 3RT10 76

כ

ὒἄῥ

DC-1 ᴺȆ
Ἧ ῥ  (L/R ź 1 ms)
ὒἄ⁄ ở I

e
 (60ŁC )

ṅ Ẽכ 1 2 3
 24V A 400 400 400
60V A 330 400 400

110V A   33 400 400

220V A     3.8 400 400
440V A     0.9     4   11
600V A     0.6     2     5.2

ᶁ

ᶁ  z ( ⁄ ⱱ )

ᵣ ở Ẽ Ḽ ῥ 1/h 2000 2000

⁄ ở I‘ ╨⁄ ở U‘ AC-1 1/h   700   500
ᶁ z‘ Ẽ₿ : AC-2 1/h   200   170

AC-3 1/h   500   420
AC-4 1/h   130   130

ở Ẽ Ḽ  ( ) 1/h     60     60

Ḽ ḘṾ S12
3RT10 7.

Ẵ פֿ

ἀ Ẵ : Ἣ ☻ Ἣ Ἣ
ẏ 3RT19 66-4G Ἣ ╫ (55 kW)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 70 ... 240 120 ... 185  2 x 50,
Ẋ 2 x 185

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 70 ... 240 120 ... 185  2 x 50,
Ẋ 2 x 185

ὀ₧ ╪ mm2 95 ... 300 120 ... 240  2 x 70
Ẋ 2 x 240

AWGẴ Ȇ ₧ὀסּ 3/0 ... 600 kcmil 250 ... 500 kcmil  2 x 2/0,
Ẋ 2 x (20 x 24 x 0.5)

ẏ ở  ( x Ἠ x◦Ἠ) mm  6 x 9 x 0.8  6 x 9 x 0.8

ẏ 3RT19 56-4GἫ ╫

Ἣ Ẽ ὀ₧
Ἣ Ẽ ὀ₧

ὀ₧ ╪
mm Ẋ 20 x 24 x 0.5 Ẋ 20 x 24 x 0.5 Ẋ 2  x (20 x 24 x 0.5)

- Ἣ M12 (hexagon sok-
ket, A/F 5)

- ₪ Nm 20 ... 22 (180 ... 195 Ib.in)
Ἣ ╫ /
ẏ Ẽ ₧ ╪ mm2 50 ... 240 ∟ԏ  DIN 46 235 ở Ȇ
ẏ Ẽὀ₧ ╪ mm2 70 ... 240 Ẵ פֿ  185 mm2 Ẽ

‬ 3RT19 56-4EA1 Ἣ ῴ ῄ╪ Ł
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ 2/0 ... 500 kcmil

 ( Ẋ Ἠ) mm 25
- Ἣ M 10 x 30 (A/F 17)
- ₪ Nm 14 ... 24 (124 ... 210 Ib.in)
ῐ Ẵ :

mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5)  IEC 60 947 ⅜ὼ ;
Ẋ 2 x (0.75 ... 4)

Ἣ Ẽ ὀ₧ mm2 2 x (0.5 ... 1.5); 2 x (0.75 ... 2.5)
AWG Ẵ Ȇ ₧ὀסּ AWG 2 x (18 ... 14)
- Ἣ M 3 (PZ 2)
- ₪ Nm 0.8 ... 1.2 (7 ... 10.3 Ib.in)

ởἋֹו Ẽ Ḽ

3RT10 7. Ḽ
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S00 ⅜‡ȕ ἀ ᾅ Ȇẏ ŀῐ

Ḽ ╨∫ ở

Ố Ẽ▼  = 6 mm

2) ῐ Ḽ

(  3RH19 11-ŀNF Ềở )

3)

(3RT19 16-1GA00 ⱳ Ῠẏ )

4) ֹ

3RT10 2 Ḽ ╨ 3RT10 2 ở

S0 ⅜‡ȕ ἀ ᾅ Ȇẏ Ȇῐ Ḽ

╨∫ ở

S0⅜‡:

 240 V  Ȇa = 3 mm

Ẋ  240 V  Ȇa = 7 mm

b = ᴒ  10 mm

1) ᶈ ԍ Ẽῐ Ḽ

2) ῐ Ḽ ԍ ᵊ  1 ŀ

2 ╨ 4  (  3RH19 21- . FE22 ở

)

3)

4) ֹ

3RT10 Ḽ

ԍ ḘṾ
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3RT10 Ḽ

ԍ ḘṾ

   

3RT10 2 Ḽ ╨ 3RT10 2 ở

S0 ⅜‡ȕ ᾅ Ȇẏ ŀῐ

Ḽ ╨∫ ở

S0⅜‡:

ẏᴮ  <240 Vȕ ὦ № Ȇ  a=0mm

ẏᴮ  >240 V Ȇ  a = 3.5 mm

ẏ Ȇ  a = 17 mm

b = ᶁ ᴒ ᶁ  15 mm

1) ᶈ ԍ Ẽῐ Ḽ

2) ԍ Ẽῐ Ḽ  (1 ŀ2 ╨ 4 )

3)

4) ֹ

3RT10 3 Ḽ

S2 ⅜‡ȕ ἀ ᾅ Ȇẏ ŀ

ῐ Ḽ ╨∫ ở

S2 ⅜‡:

ẏᴮ  <240Vȕ ὦ № Ȇ  a=0mm

ẏᴮ  > 240 V Ȇ  a = 3.5 mm

ẏ Ȇ  a = 17 mm

b = ᶁ ᴒ ᶁ  15 mm

1) ᶈ ԍ Ẽῐ Ḽ

2) ԍ Ẽῐ Ḽ  (1 ŀ2 ╨ 4 )

3)

4) ֹ
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3RT10 3 Ḽ

S2 ⅜‡ȕ ᾅ Ȇẏ ŀῐ

Ḽ ╨∫ ở

S2 ⅜‡:

ẏᴮ ȆȖ 240Vȕ ὦ № Ȇ  a=0mm

ẏᴮ ȆẊ Ș 240 V Ȇ  a = 3.5 mm

ẏ Ȇ  a = 17 mm

b = ᶁ ᴒ ᶁ  15 mm

1) ᶈ ԍ Ẽῐ Ḽ

2) ԍ Ẽῐ Ḽ  (1 ŀ2  ╨ 4 )

3)

4) ֹ

3RT10 4 Ḽ

S3 ⅜‡ȕ ἀ ᾅ Ȇẏ ŀ

ῐ Ḽ ╨∫ ở

S3 ⅜‡:

ẏᴮ ὦ № ȆȖ 240Vȕ a=0mm

ẏᴮ Ẋ Ș 240 V Ȇ a = 3.5 mm

ẏ Ȇ a = 17 mm ẏ

b = ᶁ ᴒ ᶁ  13 mm

1) ᶈ ԍ Ẽῐ Ḽ

2) ῐ Ḽ  (1 ŀ2 ╨ 4 ) ԍ Ł

ἀ ╨ Ḽ Ẽῐ Ḽ

ḘṾ

3)

4) ֹ

5) ԍ ῄ╪EN50022Ẽ35mmᴴ ԍ

Ẵ→ (15mm ῄ╪EN50023Ẽ75mmᴴסּ (

ԍ Ẵ→Ł

6) ἀ 4 mm

Ố Ẽ▼  = 6 mm

 

3RT10 ╨ 3RT14 Ḽ

ԍ ḘṾ
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3RT10 4 Ḽ

S3 ⅜‡ȕ ᾅ Ȇẏ Ȇῐ Ḽ

╨∫ ở

 S3⅜‡:

ẏᴮ ŀὦ № ȆȖ 240 VȆ  a=3.5mm

ẏ Ȇ a=17mmȆ

b = ᶁ ᴒ ᶁ  13mm

1) ῐ Ḽ ᵧ Ȇ ᶈ ԍ

2) ῐ Ḽ  (1ŀ2╨ 4 ) ԍ Ȇ ἀ

סּ ḘṾ

3)

4) ֹ

5) ԍ ῄ╪ EN 50 022 Ẽ 35 mm ᴴ

ԍ Ẵ→ (15 mm ) ּסῄ╪ EN 50 023Ẽ

75 mm ᴴ ԍ Ẵ→

6) ἀ 4mm

3RT10 Ḽ

S00 ⅜‡

ẏ

ẏ ᾅ ở ẼḘṾᶖ

‎ἨȔ60 ╜

3)

4) ֹ

 

3RT10 ╨ 3RT14 Ḽ

ԍ ḘṾ
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3RT10 5 Ḽ

S6 ⅜‡ȕ

ẏ ῐ Ḽ ᵧ Ȇ ᶈ ԍ ԍ Ȇԍ

ở ╨Ἣ ╫Ȇᶈ ԍ ẏ ở

ԍ Ẽ ở Ốᵧ Ẽ Ȕ

ᶈ Ȕ10 ╜

Ȕ20 ╜

S6⅜‡:

k = 120mm ( ″Ⱶ Ẽ )

1) Ồ 2 ῐ Ḽ Ȇ ᶈ ԍ

2) ῐ Ḽ ᵧ Ȇ ԍ

3)

4) 3RB ở Ȇ ԍ

5) 3RT19 55-4GἫ ╫ᵧ  (  4mm)

6) 3RT19 56-4GἫ ╫ᵧ  (  4mm)

7) PLC  24 ῆ Ⱶ ₿(ẏ 3RT1. .. -.N)

8) ẏ Ẽở ( ᶈᵣ ԍ ῐ Ḽ )

9) ֹ

3RT10 ╨ 3RT14 Ḽ

ԍ ḘṾ
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3RT10 6 Ḽ

S10 ⅜‡

ẏ ῐ Ḽ ᵧ Ȇ ᶈ ԍ ԍ Ȇԍ

ở ╨Ἣ ╫Ȇᶈ ԍ ẏ ở

S10⅜‡╨ S12⅜‡:

ԍ Ẽ ở Ốᵧ Ẽ :

ᶈ Ȕ10╜

Ȕ20╜

3RT10 7 Ḽ

S12 ⅜‡

ẏ ῐ Ḽ ᵧ Ȇ ᶈ ԍ ԍ Ȇԍ ở

╨Ἣ ╫Ȇԍ ẏ ở

S10⅜‡╨ S12⅜‡:

k = 150 mm ( ″Ⱶ Ẽ )

1) Ồ 2 ῐ Ḽ Ȇ ᶈ ԍ

2) ῐ Ḽ Ȇ ԍ

3)

4) 3RB ở Ȇ ԍ

5) Ἣ ╫ᵧ   ( 6mm)

6) PLC 24ῆ Ⱶ ₿(ẏ 3RT1. .. -.N)

7) ẏ Ẽở ( ᶈᵣ ԍ ῐ Ḽ )

8) ֹ

3RT10 ╨ 3RT14 Ḽ

ԍ ḘṾ




